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1. OGOLNE WYMAGANIA W ZAKRESIE BEZPIECZENSTWA

UWAGA! Nieprzestrzeganie instrukcji moze prowadzi¢ do nieprawidtowego
montazu, co grozi uszkodzeniem urzadzenia, powaznym zagrozeniem dla zdrowia

lub zycia uzytkownika.

f UWAGA! Nalezy postepowac zgodnie z niniejszg instrukcjg obstugi. Dokument ten

nalezy zachowac przez caty okres uzytkowania urzadzenia.

UWAGA! Instalacja i serwisowanie urzgdzenia powinny by¢ przeprowadzane
wytacznie przez wykwalifikowany i doswiadczony personel. Nieprzestrzeganie

tego zalecenia moze skutkowaé powaznymi obrazeniami ciata, $miercig lub zniszczeniem

mienia.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

Przed rozpoczeciem montazu nalezy doktadnie zapoznaé sie z niniejszg instrukcjg oraz upewnié sie, ze
wszystkie elementy sg kompletne i w dobrym stanie technicznym.

Przed podtaczeniem urzgdzenia do zasilania nalezy sprawdzi¢, czy parametry elektryczne i mechaniczne sg
zgodne z wymaganiami producenta.

W instalacji zasilajgcej nalezy zastosowal odpowiednie zabezpieczenia przeciwprzecigzeniowe i
przepieciowe (zgodnie z kategorig przepieciowa lll), a takze wytgcznik réznicowopradowy (RCD) o czutosci
<30 mA.

Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac montazowych, serwisowych lub konserwacyjnych nalezy odtgczyc
urzadzenie od zZrddta zasilania.

Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez dzieci ani osoby o ograniczonych zdolnosciach fizycznych,
sensorycznych lub umystowych, chyba ze sg one odpowiednio nadzorowane.

Nalezy uniemozliwi¢ dzieciom dostep do pilota, jednostki sterujgcej oraz strefy pracy bramy.

Urzadzenie zostato zaprojektowane do pracy wytgcznie w okreslonych warunkach i zgodnie z
przeznaczeniem. Kazde inne uzycie (np. otwieranie nietypowych konstrukcji, przesuwanie ludzi) jest
zabronione i niebezpieczne.

Nie nalezy uzywaé urzadzenia w srodowiskach zagrozonych wybuchem (zgodnie z wymaganiami ATEX).
Nie nalezy parkowac ani zatrzymywacé pojazdu w Swietle bramy (w strefie jej ruchu), nawet tymczasowo.
W poblizu zautomatyzowanej bramy nie mogg przebywac osoby postronne, dzieci ani zwierzeta — istnieje
ryzyko przygniecenia lub obrazen. Nie nalezy pozostawia¢ w Swietle bramy zadnych przedmiotéw.
Urzadzenie powinno by¢ uzytkowane w potgczeniu z systemami zabezpieczajgcymi, takimi jak fotokomorki
czy listwy krawedziowe, zgodnymi z normg EN 12453. Systemy te majg na celu wykrywanie przeszkdd i
ograniczanie sity nacisku.

Sity nacisku napedu powinny by¢ skonfigurowane i sprawdzone zgodnie z norma EN 12445.

Po kazdej instalacji, modyfikacji lub konserwacji nalezy przeprowadzi¢ test wszystkich funkcji
bezpieczenstwa (fotokomarki, ograniczniki, sita nacisku itp.).

Nie wolno wprowadza¢ zadnych modyfikacji ani podejmowac prob naprawy bez konsultacji z
autoryzowanym serwisem.

Z urzadzeniem nalezy obchodzi¢ sie ostroznie, chronigc je przed wstrzgsami, upadkiem, uderzeniami oraz
kontaktem z cieczami. Nie nalezy umieszcza¢ go w poblizu zrédet ciepta ani narazac na dziatanie ognia.
Instalacja bramy i napedu powinna zapewnia¢ fizyczne ograniczenie dostepu do przestrzeni ruchu, np. przez
ogrodzenia, barierki lub odpowiednie oznaczenia ostrzegawcze.

Produkt spetnia wymagania odpowiednich dyrektyw Unii Europejskiej i posiada oznaczenie CE. Uzytkowanie
musi odbywac sie zgodnie z instrukcjg, aby zachowaé zgodnos¢ z dyrektywg maszynowa 2006/42/WE.
Uzytkownik zobowigzany jest do okresowej kontroli i konserwacji urzadzenia zgodnie z harmonogramem
zaleconym przez producenta.

Nieprzestrzeganie instrukcji moze prowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia, utraty gwarancji oraz stwarzac
powazne zagrozenie dla zdrowia i zycia uzytkownikéw.

Firma Elektrobim zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w tresci instrukcji bez wczesniejszego
powiadomienia oraz nie ponosi odpowiedzialnosci za skutki niewtasciwego uzytkowania lub uzytkowania
niezgodnego z przeznaczeniem.
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2. OPIS PRODUKTU

Naped KSE1200 zaprojektowany zostat jako urzgdzenie przeznaczone do poruszania bram
przesuwnych. Sposdb pracy przektadni uniemozliwia ruch bramy przy wytgczonym urzadzeniu,
stagd nie ma potrzeby uzycia elektrozamka. W przypadku braku napiecia automat mozna
rozblokowaé za pomocg dotfgczonego kluczyka, co zapewni mozliwo$é recznego otworzenia
bramy. W napedzie zostat zastosowany wysokiej klasy silnik bezszczotkowy oraz metalowa
przektadnia. Dzieki temu moze on by¢ zastosowany wszedzie tam, gdzie wymagana jest

wysoka intensywnos¢ pracy (parkingi strzezone, wjazdy na osiedla, parkingi firmowe, itd.).

SPECYFIKACJA NAPEDOW KSE1200
ZASILANIE 230 V~ 50Hz
POBOR MOCY 120W
MOMENT 20Nm
MAKSYMALNA MASA BRAMY 1200kg
PREDKOSC PRZESUWU BRAMY 12m/min
MAKSYMALNA DtUGOSC BRAMY 18m
RODZAJ WYLACZNIKA KRANCOWEGO Magnetyczny

CZESTOTLIWOSC ZDALNEGO STEROWANIA

433,92MHz (kod staty)

ZASIEG ZDALNEGO STEROWANIA Do 100m
MAKSYMALNA 1LOSC PILOTOW 25
TEMPERATURA PRACY -30 - +60°C
STOPIEN OCHRONY P44
DZIENNA 1LOSC CYKLI <960 (40/h)
y )
£
£
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< 262 mm « 165mm |
» 198 mm >
Wymiary w zaleznosci o serii moga sie minimalnie réznic. RYS . 1
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1. Korpus napedu

2. Zamek odblokowania

3. Silnik

4. Hamulec
elektromagnetyczny

5. Transformator

6. Lampka LED

7. Pokrywa napedu

8. Przektadnia

9. Sterownik

10. Modut krancéwek

11. Koto zebate

Rys. 2

Funkcje podstawowe:

e  Miekki start i miekki stop,

e  Funkcja automatycznego zamykania regulowana w zakresie od 1 do 99 sekund,

e Wbudowane oswietlenie sygnalizacyjne LED,

e Zabezpieczenie przecigzeniowe w przypadku napotkania przeszkody,

e Sygnalizacja aktualnego stanu pracy automatu na wyswietlaczu,

e  Mozliwos¢ obstugi do 25 pilotow,

e  Whbudowany hamulec elektromagnetyczny, uniemozliwiajgcy sitowe otwarcie bramy,

e  Mozliwos$¢ podtaczenia zewnetrznych przyciskdw zewnetrznych oraz urzadzen sterujgcych (np.

wideodomofon, modut GSM, radioodbiornik),

e  Mozliwos$¢ czesciowego otwierania bramy, bez koniecznosci wykonania petnego zakresu pracy,

e Reczne wysprzeglanie bramy w razie braku napiecia sieci 230V,
e  Tryb nauki szerokosci przejazdu i kontrola potozenia bramy,
e Przeznaczony do intensywnej pracy (nawet 960 cykli/dobe).
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Sktad zestawu

W ponizszej tabeli wyszczegdlniono elementy wchodzgce w sktad zestawu podstawowego.
W niektdrych przypadkach elementy znajdujgce sie w kartonie lub ich ilosci mogg sie réznic,
zaleznie od indywidualnego zamdwienia Klienta.

Komplet
. Naped , magn.eséw 'ze = s
(1 szt.) stojakami [N 1
(1 szt.)
Podstawa ¢ruba M8
3 montazowa 4 (4 s2t)
(1szt.) '
Fotokomorki
Klucz (*)
5 | rozblokowujac 6
1acy (1 kpl.)
(2 szt.)
Pilot zdalnego Lampa
'g sygnalizacyjna
7 sterowania 8 *)
(2 szt.) (1s2t)

(*) Jesli zakupiono zestaw zawierajacy ten element na wyposazeniu
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3. MONTAZ

Instalacja elektryczna

Zasilanie 230VAC G 3 x 1.5mm?
Wymagane Fotokomorki FK-02 I l 4 x 0.5mm? + 2 x 0.5mm?

Lampa LS-K ! 2 x 0.75mm?
Opcjonalne Przyciski sterowania E| 4 x 0.50mm?

Rys. 3

Montaz mechaniczny automatu

Urzadzenie mozna montowac tylko na w petni sprawnych bramach. Nie wolno montowac automatu na bramach,
ktore zacinaja sie podczas ruchu, poruszaja sie z nadmiernym oporem lub bramach pokrzywionych.

& Uwaga! Link do filmu z przyktadowym montazem i regulacjg napedu znajduje sie na stronie 21.

Automat nalezy zamontowac na uprzednio przygotowanym, solidnym i rownym fundamencie betonowym z
doprowadzong instalacjg elektryczng (rysunek 4). W przypadku, kiedy fundament nie byt wczesniej
przygotowany, podczas wykonywania go, mozna uzy¢ podstawy montazowej dostarczonej razem z automatem.
Nalezy wtedy odgig¢ w dot wyciete w podstawie podtuzne przettoczenie (rysunek 4 element 1i 2) i osadzi¢ je na
powierzchni betonowej wylewki. Po zwigzaniu betonu przykreci¢ naped do podstawy. W przypadku koniecznosci
uniesienia napedu znacznie powyzej poziomu fundamentu zaleca sie uzycie regulowanej podstawy montazowe;j
przystosowanej do montazu napeddw.

i Ted ] .
Podstawa montazowa  _ _ _ _ | —— s @i
(opcjonalnie) 1 —f
e o Brama
V 7s| Betonowy | fundament
// Y ‘. <. .a .
S

Instalacja s 22 L .
s
I 7 7 ks y
elektryczna 2Ll 0000 S0 - Rys 4
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Jesli fundament zostat przygotowany wczesniej, automat nalezy zamocowac na nim za pomoca solidnych kotkédw
rozporowych lub szpilek. Do montazu mozna wykorzysta¢ takze podstawe mocujgc jg do podtozg (rysunek 4
otwor 3 i 4), a nastepnie przykrecajac do niej automat. W razie potrzeby konieczne moze okaza¢ sie uzycie
dystanséw odsuwajgcych automat od podtoza.

Przygotowane wczesniej przewody elektryczne przeprowadzic¢ przez przepust kablowy znajdujacy sie w korpusie
urzadzenia. Nalezy pamietac aby przepust byt dobrze uszczelniony. Nastepnie odpowiednio ustawi¢ wysokos¢
oraz odlegtos¢ napedu od bramy i zamocowa¢ automat dokrecajac nakretki. Naped musi by¢ zamocowany na
tyle stabilnie, ze nie bedzie sie poruszat wzgledem podfoza podczas pracy. Maksymalna wysoko$¢ montazu
napedu na szpilkach wynosi 30mm.

Wysokos¢ instalacji napedu nalezy dostosowac do mozliwosci pdzniejszego montazu listew zebatych.

& UWAGA! W przypadku montazu napedu na podwyzszeniu (nie bezposrednio na betonowym
fundamencie) nalezy pamietac¢ dodatkowo o zabezpieczeniu (zatkaniu) przepustu kablowego, tak
aby do wnetrza urzadzenia nie przedostat sie zaden gryzon lub insekty.

c Uwaga! Automat nalezy umiesci¢ w takim miejscu, aby uniemozliwic jego zalanie wodg lub zadba¢
o to, aby z miejsca montazu automatu woda byta sprawnie i natychmiast odprowadzana
odpowiednim systemem.

Montaz listwy zebatej

Przed przystgpieniem do montazu listew zebatych przektadnie napedu nalezy odblokowac, otwierajgc dzwignie
wyprzegajacg (patrz Rys. 16 str. 22) i ustawi¢ brame w pozycji zamknietej lub otwartej. Listwy zebate nalezy
zamocowac w linii prostej, w jednym ciggu (bezposrednio jedna przy drugiej), na statym poziomie.

Przyktadajac listwe do profilu bramy oznaczyé miejsca, w ktérych beda znajdowaé sie otwory montazowe.
Nastepnie wywierci¢ otwory w bramie w zaznaczonych miejscach. Nie nalezy wierci¢ w profilu jezdnym rolek. Za
pomoca odpowiednich wkretédw lub srub montazowych przykrec listwe zebatg poprzez dystans do bramy.
Miedzy kotem zebatym, a listwg nalezy zostawi¢ ok 2mm luzu. Jesli listwa jest przeznaczona do spawania, mozna
ja takze przymocowac poprzez spawanie tulejek dystansowych. Po zamocowaniu pierwszego odcinka listwy
przesun brame do kolejnego miejsca montazu i powtdrz proces, az cata listwa zebata bedzie zamontowana na
catej dtugosci bramy. Przesuwajac recznie brame, sprawdz, czy odlegtosc listew zebatych od podtoza (w miejscu
ustawienia automatu) jest jednakowa. Jesli nie jest, nalezy wprowadzi¢ odpowiednie korekty. Link do filmu z
przyktadowym montazem listwy do bramy znajduje sie na stronie 21.

/_\ Uwaga! Listwa zebata musi sie zazebiac¢ z kotem zebatym automatu na catej swojej szerokosci.
Pomiedzy listwg zebatg, a kotem zebatym powinien wystepowa¢ okoto 2mm luz.

Poziom
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Montaz magnetycznych wytgcznikéw krancowych

Montaz mechaniczny krancéwek magnetycznych do
listwy przedstawia Rysunek 6. Podczas ustawiania i
regulacji wytacznikdw magnetycznych przektadnia
napedu powinna by¢ wysprzeglona. Umozliwi to
reczne przesuwanie bramy i kontrole prawidtowego
ustawienia magnesow wzgledem czujnika
krancowego znajdujgcego sie w napedzie. Stojaki z
magnesami nalezy przykreci¢ odpowiednio do listwy
zebatej na odlegtosciach wyznaczajgcych koniec cyklu
pracy. Magnes z niebieskg obudowg informuje naped
o zamknieciu bramy, czerwony o petnym otwarciu.
Magnesy powinny by¢ dokrecone do stojakéw
poziomo jak na Rys.7 . Wysokos$¢ montazu magnesu w

stojaku nie ma znaczenia. Po podtgczeniu zasilania
nalezy dokonaé¢ stosownych regulacji. Magnesy
dotgczone do zestawu powinny by¢ odmiennej

polaryzacji i przyciggac sie odstonietg strong.

Montaz lampy sygnalizacyjnej oraz fotokomorek

Lampe sygnalizacyjng nalezy zamontowaé mozliwe wysoko, w widocznym miejscu tak, aby informowata
uzytkownikéw o pracy zautomatyzowanej bramy.

Montaz fotokomdrek jest obowigzkowy. Bariera optyczna zwieksza bezpieczenstwo uzytkownikéw
zautomatyzowanej bramy. Fotokomoérki nalezy zainstalowac¢ w takim miejscu, aby mogty one wykry¢ obiekt,
ktory mégtby pojawi¢ sie na drodze poruszajgcej sie bramy. Dla wiekszego bezpieczenstwa zaleca sie
zamontowanie kilku kompletéw zabezpieczen optycznych np.od strony posesji, na zewnatrz posesji lub w
obszarze poza przejazdem, w ktérym przesuwa sie otwierana brama. Nie nalezy montowa¢ odbiornika
fotokomdérek w mocno nastonecznionym miejscu. Fotokomorki powinny by¢ zainstalowane min. 30 cm od ziemi.
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4. POtACZENIE ELEKTRYCZNE

Zalecane minimalne przekroje przewodéw

Przyktadowy sposéb poprowadzenia okablowania przedstawiono na rysunku nr 3.

- Zasilanie sieciowe 230VAC: 3 x 1,5mm?
- Fotokomorki:
- odbiornik 4 x 0,5mm?
- nadajnik 2 x 0,5mm?
- Lampa sygnalizacyjna: 2 x 0,75mm?
- Przyciski sterowania recznego(opcjonalnie): 2 x 0,5mm? (iloé¢ zyt moze by¢ wieksza w zaleznosci od potrzeb)

Uwaga! Podczas podtaczania zasilania 230VAC nalezy zachowac szczegdlng ostroznos¢, aby unikngc
A porazenia pragdem lub uszkodzenia automatu.

A Uwaga! W sieci zasilajgcej instalacji nalezy we wfasnym zakresie zamontowaé¢ odpowiednie
zabezpieczenie zapobiegajace przecigzeniom, zapewniajgce catkowite odigczenie w warunkach
okreslonych przez Il kategorig przepieciowg. Automat musi by¢ podtgczony do osobnego obwodu
zabezpieczonego wytacznikiem nadpradowym 10A.

c Uwagal! Zabrania sie podtaczania lub modyfikowania potaczenia w czasie opadéw lub kiedy wystepuje
mozliwos$¢ zachlapania elektroniki woda.

& Uwaga! Nie wykonywac¢ prac spawalniczych na bramie przy wtgczonym zasilaniu napedu.

Opis zlgcz i wyprowadzen

Przed podtgczeniem zasilania do sterownika automatu, nalezy odtgczy¢ wytacznik nadpradowy, zabezpieczajgcy
linie zasilajgcg automat. Wytgcznik mozna wigczyé dopiero po upewnieniu sie, ze przewody zasilajgce sg
podtgczone poprawnie i nie powstaty nigdzie zadne zwarcia.

Aby zobaczy¢ przyktadowy sposdb podtaczenia i konfiguracji centrali nalezy zeskanowac kod QR ze strony 21.
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BEZPIECZNIK 10A

Rys. 9

SILNIK (POLACZENIA WYKONANE FARBYCZNE)

YGB Wyjscie zasilajace silnik.

LOCK Wyjscie zasilania hamulca elektromagnetycznego silnika.
HALL Sygnat zwrotny potfozenia z silnika.

TRANSFORMATOR (POLACZENIE WYKONANE FARBYCZNE)

ng Wejscie zasilania 24V AC z transformatora.

WBUDOWANY SYGNALIZATOR SWIETLNY (POLACZENIE WYKONANE FARBYCZNE)

LED

| Wyjscie zasilajace wbudowany sygnalizator swietlny.

ZEWNETRZNY SYGNALIZATOR SWIETLNY

LIGHT _/ _

| Wyjscie przekaznikowe do sterowania zewnetrzng lampg ostrzegawcza (prad max. 5A).

WYLACZNIKI KRANCOWE (POLACZENIE WYKONANE FARBYCZNE)

oL
GND
CL

Ztacze przytaczeniowe dla wytacznikdw kraricowych.

OL — (Open Limit) — wejscie sygnalizujace petne otwarcie bramy
GND — masa (wspdlny punkt odniesienia dla OL i CL)

CL — (Close Limit) — wejscie sygnalizujace petne zamkniecie bramy
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ZtACZA ZABEZPIECZAJACE

PT Wejscie sygnatowe z fotokomorki/listwy krawedziowej (zabezpieczenie dodatkowe)— sygnat typu NO
IR Wejscie sygnatowe z fotokomoérki (zabezpieczenie gtéwne) — sygnat typu NC

ZEACZA STERUJACE

OPN Wejscie sterujace, funkcja OTWORZ, sygnat typu NO

GND Masa wspdlna

STP Wejscie sterujace, funkcja STOP, sygnat typu NO

CLS Wejscie sterujace, funkcja ZAMKNI, sygnat typu NO

Wejscie sterujace, funkcja ZAMYKANIE PO PRZEJECHANIU PRZEZ BRAME lub STEROWANIE CYKLICZNE ,

Loop sygnat typu NO

ZLACZE ZASILAJACE DLA FOTOKOMOREK ORAZ DODATKOWYCH URZADZEN

V+ Woyjscie zasilania +12V DC, obcigzalnos¢ prgdowa max. 200mA

GND Masa wspdlna

WEJSCIE ZASILANIA 230VAC

Ztacze odpowiedzialne za zasilanie napedu. Uwaga! Napiecie 230VAC!

I 2"

e Uwaga! Przewody podtaczone do ptyty gtdwnej powinny od razu opada¢ w dét. Oznacza to, ze nie
mogga one wychodzi¢ ponad poziom ptyty gtowne;.

Q Uwaga! Poniisze ztgcza sg wypinanymi kostkami, ktore mozna wypia¢ z ptyty sterujacej w celu
podiaczenia do nich odpowiednich przewodéw.

Podtaczenie fotokomorek FK-02

Schemat podtgczenia fotokomdrek zostat przedstawiony na rysunku nr 10. Nalezy usungc fabryczne potaczenie
na ptycie gtéwnej w postaci przewodu miedzy ztgczami IR oraz GND. Zworka w fotokomodrce odbiorczej
(fotokomorka posiadajgca wiekszg liczbe ztgcz) musi by¢ ustawiona w pozycji NC. Poprawnie zamontowane
fotokomorki nie powinny byé wzbudzane przez poruszajgcg sie brame. W przypadku wykrycia przeszkody przez
fotokomérki, przy prawidlowym podfgczeniu, wyéwietlacz zasygnalizuje to komunikatem E&=.

W przypadku potrzeby podtgczenia drugiej pary fotokomodrek, potgczenie wykonuje sie identycznie jak powyzej
z wyjatkiem podtaczenia wyjscia przekaznika fotokomorki odbiorczej (OUT) do ztgcza PT zamiast IR. Druga pra
fotokomodrek musi pracowac w trybie NO.

Nalezy przetestowac dziatanie fotokomdrek po skoriczonej konfiguracji napedu.

Uwaga! Nie instalujac fotokomérek, uzytkownik robi to NA WtASNA ODPOWIEDZIALNOSC.

Uwaga! Nalezy na biezgco dbac o czystos¢ obudowy fotokomoérek oraz sprawdzaé ich poprawnosé
dziatania. Nalezy zadbac o to, aby swiatto fotokomérek nie byto zakiécone przez rosnaca roslinnosc.

Uwaga! Silne promieniowanie stoneczne wpltywa na czuto$¢ odbiornika fotokomoarki. Jesli jeden ze

> BB

stupkow jest mniej narazony na bezposrednie silne promieniowanie stoneczne - nalezy go wybrac do
montazu fotokomorki odbiorczej. Uwazaj, aby ruch samej bramy nie wzbudzat fotokomérek!

ELEKTROBIM
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FOTOKOMORKA NADAWCZA

FOTOKOMORKA ODBIORCZA

Zworka ustawiona w pozycji NC

Rys. 10
Podtaczenie lampy sygnalizacyjnej LS-K
Schemat podtaczenia lampy ostrzegawczej zostat przedstawiony na rysunku nr 11.
(|
oeees] =
=
+ Rys. 11

Podtaczenie urzadzen sterujacych (opcjonalne)

Schemat podtaczenia urzadzen sterujacych takich jak przyciski, moduty GSM/WIFI, zewnetrzne radioodbiorniki
itp. zostat przedstawiony na rysunku nr 12. Do wej$¢ cyfrowych poditgczamy urzadzenia generujgce sygnat
chwilowy bez napieciowy. Jesli zewnetrzne urzadzenie sterujgce wymaga zasilania, mozna wykorzysta¢ do tego
ztacze zasilania fotokomérek. Wazne aby pobdr pradu przez podtaczone do ztacza V+ urzadzenia nie przekraczat

wartosci 200mA.
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= NO

NO

NO

= NO

Rys. 12

Podtaczenie zasilania

Po podtgczeniu wszystkich akcesoriéw mozna podtaczyé zasilanie i uruchomi¢ naped. W tym celu podtagczamy
przewdd zasilajgcy (odtgczony od sieci) do ztacza zasilajgcego znajdujacego sie w gornej czesci napedu zgodnie
ze schematem ponizej. Na koricu sprawdzamy jeszcze raz poprawnos¢ poditgczen oraz czy wszystkie przewody na
ptycie oraz kostce pod ptyta sg dobrze dokrecone, po czym mozna podtgczy¢ urzgdzenie do sieci 230V.

—

S |

O |

Bezpiecznik 3A [

ol !

|

UWAGA! Napiecie 230V! |

Zachowaj ostroznosc! |
L N = Rys. 13
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5. PROGRAMOWANIE

Konfiguracja centrali

Aby ustawi¢ wartosci parametrow pracy napedu nalezy:

Przytrzymac przez 3 sekundy przycisk SET — na wyswietlaczu pojawi sie - &

Krotkimi nacisnieciami przycisku SET wybrac ustawiany parametr

Ustawi¢ zgdang wartos¢ wybranego parametru za pomoca przyciskow OPEN i CLOSE
Zatwierdzi¢ wartos$¢ parametru krétkim nacisnieciem przycisku SET

Kroki 2-4 powtarzac¢ dotad, az ustawione zostang wszystkie parametry

uhwNe

Przycisk SET przetacza wszystkie parametry po kolei (wedtug ponizszej tabeli). Po dotarciu do parametru =,
kolejne nacisniecie przycisku SET spowoduje zapamietanie ustawien wszystkich parametréw i opuszczenie trybu
programowania. Mozna w kazdej chwili opusci¢ tryb programowania z zapamietaniem prowadzonych ustawien za
pomoca krétkiego nacisniecia przycisku STOP — nie ma koniecznosci przechodzenia przez wszystkie parametry az
do konca listy.

Po skonczonej konfiguracji nalezy zamontowac¢ obudowe elektroniki i pokrywe napedu.

WARTOSC
PARAMETR |ZAKRES FUNKCIA P
DOMYSLNA
Pl cD-959 |Wytacznik czasowy, ustala w sekundach maksymalny czas trwania cyklu otwierania lub 80
zamykania
rc -5 | Predkos$¢ pracy silnika:
1 - najwolniej 4
5 - najszybciej
P3 -5 |Predkos¢ pracy silnika w pierwszym cyklu po wtaczeniu zasilania (tryb nauki). 3
P 0-1%  |Droga wyhamowywania predkosci.
0 — najkrétsza 6
15 — najdtuzsza
rS 0-80 | Wytacznik przecigzeniowy (zabezpieczenie przeciwzgnieceniowe) 20
PR O-1 | Tryb pracy wejscia kraicéwek (styki OL i CL)
0—styk NC 0
1-styk NO
P -89 |Czas autozamykania bramy, warto$¢ w sekundach 0
0 — autozamykanie wytaczone
rE n-5  |Predkos¢ wolnych obrotéw przed zatrzymaniem bramy
0 — najwolniej 1
5 — najszybciej
b O-1 | Funkcja zmniejszania predkosci przed zatrzymaniem bramy
0 —wytaczona 1
1 - wiaczona
o172 - |Funkcje serwisowe. NIE ZMIENIAC! -
H= O-30 | Czas czesciowego otwierania bramy po wywotaniu funkgji furtki, warto$¢ w sekundach 10
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Regulacja magnetycznych wytacznikéw krancowych

Aby przetestowac dziatanie magneséw nalezy otworzy¢ i zamkng¢ brame. W tym celu nalezy postuzy¢ sie
przyciskami OPEN oraz CLOSE znajdujacymi sie na ptycie gtéwnej. Prawidtowo dziatajacy system powinien
spowodowac zatrzymanie bramy w skrajnych pozycjach i wyswietlenie komunikatow jak na rysunku nr 14. Jesli
magnes minie czujnik i urzagdzenie sie nie wytgczy, oznacza to, ze czujniki s3 ustawione odwrotnie i nalezy
zamienic je miejscami.

12
-

[

I

Rys. 14

Procedura zmiany kierunku otwierania i zamykania bramy

Poczatkowa regulacja napedu obejmuje poprawne ustawienie kierunku pracy silnika (istotne m.in. dla
poprawnego dziatania funkcji automatycznego zamykania i fotokomarek). Naped musi dziataé w taki sposéb aby
przy zamykaniu bramy na wyséwietlaczu w poczatkowej fazie ruchu pojawit sie symbol L}, a przy otwieraniu
UF. Do zmiany kierunku pracy silnika stuzy przetacznik DIP 4. Aby sprawdzi¢ poprawnos$¢ konfiguracji

przeprowadz ponizszg weryfikacje:

Ustawi¢ recznie brame w pozycji srodkowej, a nastepnie jg
zablokowacd.

Wykonaé chwilowy ruch napedu, aby sprawdzi¢ poprawnosé
wyswietlanych  komunikatow. Podczas otwierania bramy
wyswietlacz powinien pokazywaé OP, a podczas zamykania — CL.

ELEKTROBIM
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Na ptycie sterujacej nacisngé przycisk OPEN, aby uruchomic

)

3 naped. Po krétkiej chwili zatrzymac jego prace za pomoca przycisku
g_ STOP. Podczas tej procedury brama powinna sie otwierac.
ON DP tE

[N W

[ BN N

123

W przypadku odwrotnego dziatania ( OP przy zamykaniu):

a Ustawi¢ suwak numer 4 na przetaczniku DIP-SW w odwrotnej

pozycji.

Procedura kalibracji ruchu bramy

Aby naped modgt poprawnie wtgcza¢ spowolnienie przed zatrzymaniem bramy (jesli funkcja zostata poprawnie
skonfigurowana w ustawieniach napedu), konieczne jest zaprogramowanie szerokosci przejazdu bramy i potozen
krancowych. Nieskonfigurowany naped pracuje na niskich obrotach i sygnalizuje to w kropka w prawym dolnym

rogu wyswietlacza.

Procedura kalibracji ruchu bramy wyglada nastepujaco:

Rozblokowaé sprzegto w napedzie (patrz punkt: Awaryjne
rozblokowanie — Tryb manualny), przestawi¢ brame na $rodek i
zablokowad sprzegto.

Wocisng¢ przycisk STOP, a nastepnie trzymajac go, wcisngc przycisk
OPEN i przytrzymaé je razem przez minimum 3 sekundy.
Wyswietlacz pokaze symbol Cr — poprzednie ustawienia szerokosci
przejazdu zostaty skasowane.

=
|
1
2
3

Krétko nacisngé przycisk OPEN — brama bedzie sie otwierac az do
zadziatania wytgcznika kraricowego. Nastepnie nacisng¢ przycisk
CLOSE — brama bedzie zamykata sie az do zadziatania wytgcznika
krancowego.

ELEKTROBIM
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Brama otworzy sie i zamknie w celu zapisania czasu petnego cyklu
ruch. Ruch wykonywany jest na niskich obrotach. Wyswietlacz
sygnalizuje czas pracy. Jesli w trakcie uczenia zostanie wywotane
jakiekolwiek sterowanie (np. sygnat z pilota, wej$¢ sterujacych,
fotokomorki itp.) lub przecigzenie, proces uczenia zostanie
przerwany i bedzie wymagat ponownego uruchomienia.

Wyswietlacz pokaze symbol #S — szeroko$¢ przejazdu zostata
pomyslnie zaprogramowana. Podczas wykonywania powyiszej
procedury , kiedy brama jest w ruchu nie naciskac przycisku STOP.
Zadziatanie wytacznika przecigzeniowego Ilub wzbudzenie
fotokomodrek anuluje procedure. Jesli po zakonczeniu powyzszej
procedury wyswietlacz nie pokazat komunikatu %%, to nalezy
przeprowadzic jg jeszcze raz — az do skutku.

W przypadku zaniku pradu naped pierwszy cykl pracy pokonuje na
niskich obrotach aby bezpiecznie okresli¢ swojg lokalizacje.

Regulacja czutosci zabezpieczenia przeciwzgnieceniowego

W celu zapewnienia maksymalnego bezpieczeristwa uzytkownikéw zautomatyzowanej

bramy nalezy

przeprowadzi¢ regulacje parametru P5 (patrz strona 15). W celu poprawnej regulacji nalezy przeprowadzi¢
ponizszg procedure stopniowego zwiekszania wartosci parametrow w celu znalezienia optymalnego poziomu dla
danego systemu.

Na ptycie sterujgcej urzadzenia przytrzymaé przycisk SET, az na

1 wyswietlaczu LED pojawi sie symbol ,,P1”. Naciskajac, krotko ten sam
przycisk ustawic¢ parametr ,,P5”.
2 Za pomoca przyciskéw OPEN lub CLOSE ustawi¢ domysing wartos¢ 20

i zatwierdzi¢ przyciskiem SET i wyjs$¢ z ustawien przyciskiem STOP.

ELEKTROBIM
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Wykona¢ testowy przejazd bramy w obu kierunkach, aby sprawdzi¢,
czy naped pokonuje peten zakres ruchu bez przeszkdd.
Jezeli naped zatrzyma sie i wyswietli komunikat E4 nalezy zwiekszy¢
| wartos¢ parametru P5. Czynnosci nalezy powtarzac, az naped wykona
3 0 petny ruch bez zatrzymania.

F Jesli po ustawieniu wartosci domysinej naped pokona catg droge bez
przeszkdd zmniejszy¢ wartos¢ parametru do takiego stopnia, w ktérym
naped zatrzymuje sie pod niewielkim naporem i skorygowa¢ wartos¢
uwzgledniajac punkt 4.

Nalezy wzig¢ pod uwage zmienne obcigienia mechaniczne w
systemie, ktére mogg wystepowac w réznych warunkach pogodowych
— np. zimg naped moze potrzebowac wiekszej sity do uruchomienia.
Dlatego przy regulacji parametrow warto pozostawi¢ odpowiedni
zapas, tak aby:
e naped mogt pracowaé prawidlowo w trudniejszych
4 warunkach,
e 3 jednoczesnie zatrzymywat sie w przypadku napotkania
przeszkody.

Nie nalezy jednak ustawiac zbyt wysokich wartosci, poniewaz moze to
ostabi¢ skutecznosc¢ zabezpieczenia przeciwzgnieceniowego.

Regulacja predkosci wysokich i niskich obrotow

Naped KSE1200 oferuje mozliwos¢ zmiany predkosci niskich i wolnych obrotéw. Za regulacje predkosci
odpowiedzialne sg parametry P2 i P8.

Regulacji predkosci niskich i wysokich obrotéw mozna dokona¢ w nastepujgcy sposob:

—_— OPEN

‘ o]

Na plycie sterujacej urzadzenia przytrzymacé przycisk SET, az na
1 wyswietlaczu LED pojawi sie symbol ,,P1”. Naciskajac, krotko ten
sam przycisk ustawi¢ parametr ,,P2".

]

| .. d
1 T ST0p. guog
() ol o
BRI =)
)] W ‘ Za pomoca przyciskdw OPEN lub CLOSE ustawi¢ warto$¢ od 1 do 5

i zatwierdzi¢ przyciskiem SET. Wartos¢ 1 to najnizsza predkosé
wysokich obrotéw, a 5 to najwyzsza wartos$¢ wysokich obrotéw.
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‘ o - o ’ E
3 Nastepnie za pomocg przycisku SET wybra¢ wartos¢ P8.
. .. 4
1 Y] Ao, SIE qos
() o < ° )
U DN i e
SF. .
J W ‘ Z pomocg przyciskow OPEN |lub CLOSE ustawic¢ wartos¢od 1do 5i
4 zatwierdzi¢ przyciskiem SET. Warto$¢ 1 to najnizsza predkosc
wysokich obrotéw, a 5 to najwyzsza wartos¢ wysokich obrotéw.
5 WYyjs¢ z menu programowania przyciskiem STOP.

Ustawienie funkcji automatycznego zamykania

Aby uruchomi¢ funkcje automatycznego zamykania, nalezy ustawic¢ dla parametru P7 wartos$é¢ wieksza niz 0.
Automatyczne zamkniecie nastgpi po uptywie ustawionego czasu, odliczanego przez sterownik. Jesli w trakcie
odliczania linia fotokomorek zostanie naruszona, odliczanie zostanie zresetowane.

Programowanie pilotow

Tryb pracy pilotow
Funkcje obu przyciskow bedg zalezne od ustawienia suwaka 3 w poczwérnym przetgczniku DIP-SW:

e pozycja gorna (ON): Funkcja 1 — sterowanie cykliczne; Funkcja 2 — furtka
e pozycja dolna: Funkcja 1 — otwieranie; Funkcja 2 - zamykanie

Programowanie pilotow

Funkcja 1: Nacisng¢ przycisk LEARN, dioda LEARN LED zaswieci. Podczas jej Swiecenia nalezy nacisngc i
przytrzymac w pilocie wybrany przycisk (A, B, C lub D rys. 15). Dioda LEARN LED zamruga i zgasnie — pierwszy
przycisk zostat pomyslnie zaprogramowany.

Funkcja2: Dwukrotnie nacisng¢ przycisk LEARN, dioda LEARN LED zamruga a nastepnie zaswieci Swiattem
ciggtym. Podczas jej Swiecenia nalezy nacisngc i przytrzymac w pilocie wybrany przycisk (inny niz uzyto do Funkgji
1). Dioda LEARN LED zamruga i zgasnie — drugi przycisk zostat pomysinie zaprogramowany.

Powyzszg procedure powtérzy¢ z kazdym pilotem po kolei.

ELEKTROBIM

str. 20



Kasowanie pilotow

W stanie czuwania centrali nacisng¢ i przytrzymac przycisk LEARN
do momentu, az dioda LEARN LED zacznie miga¢ — wtedy zwolnié
przycisk LEARN. Po mrugnieciu dioda zaswieci Swiattem ciggtym i
zgasdnie. Piloty zostaty wykasowane.

& Uwaga! W przypadku probleméw z wgraniem pilota
lub innymi problemami z montazem i regulacja,
polecamy zapoznanie sie z wideoinstrukcjami dostepnymi na
naszej stronie www.elektrobim.pl w zaktadce pomoc lub
skanujac kod QR znajdujacy sie po prawej stronie.

Rys. 15

Komunikaty na wyswietlaczu

R Uruchomienie cyklu otwierania bramy.

R Uruchomienie cyklu zamykania bramy.

- Stan czuwania/stop.

e Zadziatanie zabezpieczenia czasowego ustawionego parametrem P1.

E,-:‘ Btad ustawien — sterownik wymaga restartu.

E E{ Brak potaczenia sterownika z silnikiem. Nalezy sprawdzi¢ potaczenie.

- Zadziatanie zabezpieczenia przeciwzgnieceniowego ustawionego parametrem P5.
=5 Zadziatanie zabezpieczenia podtgczonego do ztacza IR.

R Zadziatanie zabezpieczenia nadpradowego silnika. Usun przeszkode lub sprawdz silnik.
= Bfad procesora — sterownik wymaga restartu lub jest uszkodzony.

- Brak potfaczenia sterownika z czujnikiem potozenia. Nalezy sprawdzi¢ potgczenie.
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Awaryjne otwieranie bramy

W przypadku  zaniku

potrzeby regulacji bramy przy montazu, nalezy wysprzegli¢
naped tak aby nastgpita mozliwos¢ recznego przesuniecia
skrzydta bramy. Aby wykonaé¢ tg czynnos$¢ nalezy uzyc

dotaczonych dozestawu

umiescic¢ je w zamku (Rys. 16). Po przekreceniu kluczyka
wyciggna¢ klamke na zewnatrz. Automat po tej czynnosci

przejdzie w tryb pracy

zautomatyzowang prace automatu nalezy powtdrzyc
czynnosci w odwrdconej kolejnosci.

Konserwacja

energii

kluczy

reczne;j.

6. INNE CZYNNOSCI

elektrycznej  lub

rozblokowujacych i

Aby przywrécic

Rys. 16

Przynajmniej raz na poét roku:

Na biezgco:

- Kontrola szczelnosci obudowy centrali

- Sprawdzenie ustawienia i dziatania wytacznika przecigzeniowego

- Sprawdzenie ustawienia i dziatania wytgcznikéw krancowych

- Sprawdzenie stanu instalacji elektrycznej oraz uchytéw montazowych

- Test mechanizmu rozblokowania bramy

- Sprawdzenie poprawnosci
dziatania fotokomoérek

- Usuwanie zanieczyszczen z
automatu (nie my¢é napedu wodg
pod cisnieniem!).

7. ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Problem

Motzliwe przyczyny

Rozwiazanie

Urzadzenie nie reaguje, na ptycie
sterownika nie $wieci sie zadna
dioda oraz wyswietlacz

1. Brak zasilania 230V.
2. Przepalony bezpiecznik na
ptycie sterownika.

1. Podtaczyc¢ zasilanie 230V.
2. Wymieni¢ bezpiecznik
znajdujacy sie na ptycie gtéwnej

Nie dziataja wytaczniki kranncowe

1. Niepoprawnie ustawione
magnesy na listwie zebatej.
2. Uszkodzony czujnik
wytacznikéw krancowych.

1. Poprawic¢ ustawienie
magnesow
2. Wymieni¢ modut krancéwek.

Nie dziata pilot zdalnego
sterowania

1. Zuzyta bateria.
2. Pilot usuniety z pamieci
sterownika.

1. Wymienic¢ baterie w pilocie.
2. Wprogramowac pilot od nowa.
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Deklaracja zgodnosci
nr. 29/08-2023

Zgodnosc z Dyrektywami: 2014/30/UE (EMC); 2014/35/UE (LVT); 2006/42/WE (MD)

Nazwa dostawcy: ELEKTROBIM Sp. z 0.0. spotka komandytowa

Adres: Aleja, Solidarnosci” 68/121, 00-240 Warszawa, Polska

0Osoba odpowiedzialna za zredagowanie dokumentacji technicznej: ELEKTROBIM Sp. z 0.0. spotka komandytowa
Typ produktu: naped do bramy przesuwnej

Model: KSE1200

ELEKTROBIM Sp. z 0.0. spétka komandytowa o$wiadcza, na wtasng odpowiedzialnosc, ze wyzej wymieniony produkt jest
zgodny z nastepujacymi dyrektywami:

- Dyrektywa Parlamentu Europejskiego | Rady 2014/30/UE z 26 lutego 2014r. w sprawie harmonizagji
ustawodawstw paristw cztonkowskich odnoszacych sie do kompatybilnosci elektromagnetycznej (wersja przeksztatcona).

- Dyrektywa Parlamentu Europejskiego | Rady 2014/35/UE z 26 lutego 2014r. w sprawie harmonizadji
ustawodawstw paristw cztonkowskich odnoszacych sie do udostepniania na rynku sprzetu elektrycznego przewidzianego
do stosowania w okreslonych granicach napiecia (wersja przeksztatcona).

Ponadto produkt jest zgodny z nastepujaca dyrektywa w zakresie wymagan dotyczacych maszyn nieukoriczonych:

- Dyrektywa Parlamentu Europejskiego | Rady 2006/42/WE z 17 maja 2006r. w sprawie maszyn, zmieniajaca
dyrektywe 95/16/WE (przeksztatcenie).

Spetnione wymagania podstawowe: 1.1.3;1.1.5; 1.2.1; 1.2.2; 1.2.3; 1.2.6; 1.3.1; 1.3.2, 1.3.7; 1.3.8.1; 1.4.1; 1.4.2;, 1.5.1;
1.5.6;1.5.8;1.5.9;1.5.11;1.5.13; 1.6.1;1.6.3;1.6.4; 1.7.1; 1.7.2, 1.7 4.

Zabrania sie uruchomienia maszyny nieukoriczonej, kiedy maszyna koricowa, do ktdrej ma zosta¢ wbudowana nie uzyska
odpowiedniej deklaracji zgodnosci zgodnej z dyrektywa 2006/42/WE o ile taka procedura jest konieczna.

ELEKTROBIM Sp. z 0.0. spétka komandytowa zobowiazuje sie do przekazania informacji dotyczacych maszyn na
odpowiednio uzasadniong prosbe od wiadz krajowych.

Przy uzyciu maszyny nieukoriczonej w kraju europejskim, w ktorym jezyk urzedowy jest inny niz jezyk niniejszej deklaracji,
importer zobowigzany jest do dofaczenia stosownego ttumaczenia jako zatacznik do tego dokumentu.

Zastosowano Normy Techniczne:
EN 60335-2-103:2016, EN 60335-1:2012+A13:2017, EN 62233:2008, EN 55014-1:2017, EN 55014-2:2015, EN
61000-3-2:2019, EN 61000-3-3:2013

W nastepstwie posiada oznaczenie CE.

Deklaracja Zgodnosci nie obejmuje wszelkich modernizacji dokonanych niezgodnie z instrukcjg obstugi.

Warszawa, 1 sierpnia 2023r. lektrobim Sp. z d.o. Sp. K.
PR -~

Jan Borowski

Y4 ELEKTROBIM

Zgodnie z przepisami ustawy z dnia 29 lipca 2005 r. o zuzytym sprzecie elektronicznym
zabronione jest umieszczanie tacznie z innymi odpadami zuzytego sprzetu oznakowanego
symbolem przekreslonego kosza. Uzytkownik, ktéry zamierza pozby¢ sie produktu, jest
zobowigzany do oddania zuzytego sprzetu elektronicznego lub elektrycznego do punktu
zbierania zuzytego sprzetu. Punkty zbierania prowadzone sg m. in. przez sprzedawcow
hurtowych i detalicznych tego sprzetu oraz przez gminne jednostki organizacyjne prowadzace
dziatalnos¢ w zakresie odbierania odpadow.
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