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1. OGOLNE WYMAGANIA W ZAKRESIE BEZPIECZENSTWA

A UWAGA! Niestosowanie sie do instrukcji prowadzi do nieprawidtowego montazu,
co moze grozi¢ uszkodzeniem sprzetu lub zagrozeniem zycia uzytkownika.

& UWAGA! Postepowac zgodnie z instrukcjg obstugi. Nalezy zachowac instrukcje na
czas uzywania produktu.

1. Przed rozpoczeciem montazu nalezy dobrze zapoznac sie z niniejszg instrukcjg obstugi, a
takze upewnic sie czy wszystkie dostarczone komponenty sg w stanie pozwalajgcym na ich
instalacje.

2. Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez dzieci, osoby o ograniczonych zdolnosciach
fizycznych, zmystowych badz umystowych czy osoby nieposiadajgce odpowiedniego
doswiadczenia i wiedzy.

3. Produkt zostat stworzony i zaprojektowany, do uzytku tylko w okreslony sposdb. Kazde
nietypowe uzycie moze spowodowac uszkodzenie urzgdzenia oraz by¢ zrédtem
potencjalnego niebezpieczenstwa dla uzytkownikéw.

4. Nalezy zadba¢, aby w szlabanu nie znajdowaty sie zwierzeta, dzieci oraz osoby postronne.
5. Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac przy urzagdzeniu nalezy odcigé zasilanie.

6. W sieci zasilajacej instalacji nalezy we wtasnym zakresie zadbaé o zabezpieczenie
zapobiegajace przecigzeniom, zapewniajace catkowite odtaczenie w warunkach
okreslonych przez Ill kategorie przepieciowa.

7. Z produktem nalezy obchodzi¢ sie delikatnie, chronigc go przed zgnieceniami,
uderzeniami, upadkiem lub kontaktem z jakiegokolwiek rodzaju ptynami. Nie umieszczaé
urzgdzenia w poblizu zrédet ciepta i nie wystawiaé go na dziatanie otwartego ognia.

8. Uzytkownikowi zabrania sie podejmowania jakichkolwiek préb naprawy czy innych
modyfikacji bez kontaktu z wykwalifikowanym serwisem.

9. Pilotéw zdalnego sterowania i zewnetrznych przyciskéw sterujgcych uzywac tylko, jesli
szlaban znajduje sie w zasiegu wzroku.

10. Niestosowanie sie do instrukcji i uwag w niej zawartych moze prowadzi¢ do uszkodzenia
urzadzenia i utraty gwarancji. W takich przypadkach, nie obowigzuje rekojmia za wady
materialne.

11. Firma Elektrobim nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody ptyngce z nieprawidtowego
uzycia wyrobu lub uzycia wyrobu niezgodnie z przeznaczeniem.

12. Firma Elektrobim zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w tresci instrukcji bez
wczesniejszego powiadomienia.
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2. OPIS PRODUKTU

Szlaban elektromechaniczny GUARD-1 PRO przeznaczony jest do kontrolowania ruchu

pojazdéw na przejazdach o szerokosci do ok. 2 m. Sposdb pracy przektadni uniemozliwia ruch

ramienia przy wyfgczonym urzadzeniu. Urzadzenie wyposazone jest w wbudowang

fotokomorke.
SPECYFIKACJA TECHNICZNA GUARD-1 PRO
ZASILANIE CENTRALI STERUJACE) 230 V~ 50Hz
ZASILANIE SILNIKA 24V (60W)
DLUGOSC RAMIENIA 2m
MOMENT SItY 60Nm
CZAS OTWARCIA 1,5-6s
CZESTOTLIWOSC ZDALNEGO STEROWANIA 433,92mhz
MAX. ZASIEG ZDALNEGO STEROWANIA 30m
MAX. ILOSC PILOTOW 25
TEMPERATURA PRACY -30 — +50°C
STOPIEN OCHRONY IP54

ILOSC CYKLI PRACY

Max. 250 cykli na godzine
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Wymiary w zaleznosci o serii moga sie minimalnie réznic.

Rys. 1
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3. MONTAZ

& Uwaga! Przed przystapieniem do montazu nalezy upewnic sig, Zze napiecie zasilania jest odtaczone.

& Uwaga! Podtoze do montazu szlabanu musi by¢ odpowiednio mocne i stabilne.

Instalacja elektryczna

O

Zasilanie 230V Dodatkowa lampa semaforowa (opcjonalne)
3x1,5mm2 3x0,5mm2

Dodatkowe fotokomérki (opcjonalne)
4x0,5mm? + 2x0,5mm?

Urzadzenia sterujace (opcjonalnie)
min. 2x0,5mm? Rys . 2

Montaz szlabanu

Do przytwierdzenia obudowy do podtoza nalezy uzy¢ kotew dostarczonych w zestawie lub innych odpowiednio
trwatych rozwigzan, np. kotwy chemicznej. Sposéb montazu na fundamencie jest schematycznie przedstawiony
na Rys. 3. Wymiary fundamentu pod szlaban powinien wynosi¢ przynajmniej 35x20cm.

—J
O

O Obudowa Kotwy
FEor————a T T
200mm i L{f

= Fundament —1 28

55mm

= = Rys. 3
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Montaz ramienia

Ramie nalezy pewnie przymocowac¢ do uchwytu za pomocg dotgczonych $rub i réwnomiernie dokreci¢ z obu
stron. Nie nalezy ingerowa¢ w dfugos¢ oraz wage fabrycznego ramienia.

Rys. 4

Uwaga! Nalezy na biezgco kontrolowac stan ramienia. W przypadku uszkodzerh mechanicznych (np.
wghniecen) nalezy wymienic¢ ramie na nowe. Szlaban nie powinien pozostawac dtuiszy czas w pozycji
otwartej w przypadku silnych wiatrow.

4. POLACZENIE ELEKTRYCZNE

Zalecane minimalne przekroje przewodow

Przyktadowy sposéb poprowadzenia okablowania przedstawiono na rysunku nr 2.

- Zasilanie sieciowe 230VAC: 3 x 1,5mm?

- Dodatkowe fotokomérki (opcjonalnie): odbiornik: 4 x 0,5mm? nadajnik: 2 x 0,5mm?

- Lampa semaforowa (opcjonalnie): 3 x 0,5mm?

- Przyciski sterowania recznego (opcjonalnie): 4 x 0,5mm? (ilo$¢ zyt zalezna od ilosci przyciskéw)

c Uwaga! Podczas podtaczania zasilania 230VAC nalezy zachowac¢ szczegdlng ostroznosc¢, aby unikngé
porazenia pragdem lub uszkodzenia automatu.

& Uwaga! W sieci zasilajacej instalacji nalezy we wtasnym zakresie zamontowaé¢ odpowiednie

zabezpieczenie zapobiegajgce przecigzeniom, zapewniajace catkowite odigczenie w warunkach
okreslonych przez Il kategoria przepieciowa. Automat musi by¢ podigczony do osobnego obwodu
zabezpieczonego wytacznikiem nadpragdowym 10A.

Uwaga! Zabrania sie poditaczania lub modyfikowania potaczenia w czasie opaddéw lub kiedy
wystepuje mozliwos$é zachlapania elektroniki woda.
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Schemat potaczen i opis ztacz
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DC_V+ Ztacze zasilajgce ptyte gtdéwng z zasilacza.
DC_V-
U_Yellow | Ztacze zasilajace silnik krokowy 24V.
V_Green
W_Blue
LED- Ztacze nieaktywne.
LED+
Battery | Ztgcze awaryjnego zasilania akumulatorowego. Zalecany akumulator: 12V 10Ah
V-
V+
NO Wyjécie przekaznikowe do opcjonalnego oswietlenia stanu otwarcia/zamkniecia.
com
NC
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Encoder:
GND

A Ztacze enkodera.
B
12v

Control Signal Input
Ztacza sterowania

OPEN Wejscie sygnatu otwarcia. Ztgcze typu NO.

CLOSE | Wejscie sygnatu zamkniecia. Ztgcze typu NO.

STOP Wejscie sygnatu stop. Ztgcze typu NO.

coM Wspdlna masa.

Logic Signal Input
Ztacza bezpieczenstwa

LOOP Wejscie sygnatu petli indukcyjnej (Zamykanie szlabanu). Ztgcze typu NO.

com Wspdlna masa.

PHOTO | Wejscie zabezpieczajgce - sygnat z fotokomadrek. Ztgcze typu NO.

PT Wejscie zabezpieczajace - sygnat z listwy krawedziowej. Ztgcze typu NO.

12v Zasilanie 12V+ 500mA

Position Output
Informacja o stanie

CL-P Informacja o stanie zamkniecia.

OoP-P Informacja o stanie otwarcia.

com Wspdlna masa.

RS485
Ztacze interfejsu RS485

Uwaga! Przy podtaczaniu osprzetu zachowac szczegdlng ostroznos¢. Zwarcia na ztgczach zasilajacych
mogg doprowadzic¢ do uszkodzenia ptyty.
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Podtaczenie lampy sygnalizacyjnej oraz fotokomorek

Lampe oraz fotokomérki nalezy podtaczyé zgodnie z ponizszym schematem.
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Rys. 10

Podtaczenie zasilania

Po podtaczeniu wszystkich akcesoriow mozna podtgczyc zasilanie i uruchomic szlaban. Przewody zasilajgce nalezy
podtaczy¢ do tgcznika. Sprawdzi¢ poprawnosé podtgczen po czym mozna wpigé urzadzenie do sieci 230V oraz
ustawic facznik w pozycji wtaczonej.

Uwaga! W sieci zasilajgcej instalacji nalezy we wfasnym zakresie zamontowaé¢ odpowiednie

zabezpieczenie zapobiegajace przecigzeniom, zapewniajgce catkowite odigczenie w warunkach
okreslonych przez Il kategorig przepieciowg. Automat musi by¢ podtgczony do osobnego obwodu
zabezpieczonego wytacznikiem nadpradowym 10A.
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5. PROGRAMOWANIE

Regulacja pozycji krancowych

Standardowo szlaban ma dostosowane wytgczniki kraricowe do pozycji poziomej i pionowej uchwytu ramienia.
Czasami po zmianie dtugosci ramienia istnieje konieczno$¢ regulacji pozycji skrajnych. Aby to wykona¢ nalezy
ustawic¢ ramie pokrettem recznym w pozycje srodkowa tj. pod katem 45 stopni. Nastepnie przytrzymac przycisk
SET, az na wysSwietlaczu pojawi sie symbol Pi. Nastepnie trzymac¢ przycisk OPEN, az ramie osiggnie pozycje
pionowa. Jesli naciskajgc OPEN szlaban sie zamyka — patrz Parametry Pracy F. Pozycje zapisuje sie przyciskiem
SET. Po zapisaniu pozycji otwarcia, wyswietli sie symbol P2. Ustawiamy pozycje zamknigcia przyciskajac przycisk
CLOSE, az ramie ustawi sie w pozycji poziomej. Zmiany zapisujemy przyciskiem SET, a wyswietlacz wyswietli —
oznaczajace przejscie w tryb czuwania.

Parametry pracy

Aby uruchomi¢ menu parametréw nacisng¢ krétko przycisk SET. Na wyswietlaczu pojawi sie symbol 77. W celu
uruchomienia menu Parametrow pracy za pomocg przyciskéw OPEN/STOP ustawi¢ warto$¢ 79 i nacisngé ponownie
przycisk SET. Za pomocg przycisku OPEN lub CLOSE mozna przetgczac sie miedzy parametrami od FO do F9. Kolejne
nacisniecie przycisku SET spowoduje mozliwos¢ regulacji wybranego parametru. Regulacja wartosci za pomocg
przycisku OPEN oraz CLOSE. Nacisngc przycisk SET aby zapisaé. Przycisk STOP wytacza regulacje parametrow.

Lista parametrow:
Parametr Wartosci Opis
— \YAYAYAY4 Reset ustawien
e NNANN Zapisanie parametru spowoduje reset ustawien do fabrycznych.
| ( Predko$¢ otwierania (zalecana wartos¢ 25)
N ¢ Wartosé:
1S — predkos¢ najnizsza,
30 — predkos¢ najwyzsza.
Predkos¢ zamykania (zalecana wartosc 25)
Wartosé:
{5 — predko$¢ najnizsza,
30 — predkos¢ najwyisza.
Autozamykanie ramienia (sekundy)
Wartosé:
OO — brak autozamykania,
D1-99 — czas do automatycznego zamkniecia ramienia po otwarciu.
Tryb pracy
Wartosé:
0! — tryb standardowy (domysine)
02 — tryb odliczania
Wybér ramienia (nie zmieniac jesli zastosowano fabryczne ramieg)
Wartosé:
OB — ramie fabryczne (domysine)
(0 _ i | Backup
L L parametr nieaktywny
Kierunek pracy
Wartosé:
0! — fabryczny (domysine)
02 — odwrd¢ kierunek
I _ = | Informacja na wyswietlaczu
L 0 — stan szlabanu (domysine)
{ — napiecie kierunek

ELEKTROBIIM
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02 — pobdr pradu

03 — predkos¢

04 — wartosé czujnika Halla
05 — kierunek

Db — ostatni zapis

Informacja o potozeniu
Wartos¢:

00 — Czujnik Halla (domysine)
0! - Enkoder

Ustawienia czasowe (opcjonalne)

Przy rozbudowanych systemach zarzadzania parkingiem i wykorzystywaniu interfejsu RS485, zalecane jest
ustawienie czasu dla programu. Aby ustawié czas nacisng¢ krotko przycisk SET. Na wyswietlaczu pojawi sie symbol
77. Za pomocg przycisku przycisku OPEN lub CLOSE przycisku ustawi¢ warto$¢ 81, a nastepnie nacisna¢ przycisk
SET. Za pomocg przycisku OPEN lub CLOSE mozna przetacza¢ sie miedzy parametrami od AO do A9. Kolejne
nacisniecie przycisku SET spowoduje mozliwos¢ regulacji wybranego parametru. Regulacja wartosci za pomocg
przyciskbw OPEN oraz CLOSE. Nacisng¢ przycisk SET aby zapisa¢. Aby wyjs¢ z trybu ustawiania parametrow
naciskamy przycisk STOP.

Parametr Wartosci Opis

An M _ D | Rok

1 T Miesiac

U [

—t e _ 1 Dzien

= [ e I

- 0 Godzina

[ | Lo

0 O Minuta

| L 1

- iy Sekunda

| L 1

- T Godzina aktywowania ztagcza LED
o [y S

F: jl I‘: I‘: _ l:l |:= Minuta aktywowania zfgcza LED
:_': :_': ﬂ ﬂ _ |:| :{ Godzina deaktywowania ztagcza LED
(| ﬂ ﬂ _ Minuta deaktywowania ztacza LED
[ | L A

Programowanie pilotow

Nauka pilotow

Nacisngc¢ przycisk LEARN na ptycie, zapali sie dioda LEARN. Nacisng¢ i przytrzymac wybrany przycisk w pilocie,
ktory ma by¢ odpowiedzialny za sterowanie, do czasu az dioda zacznie szybko migac i zgasnie.

Pilot pracuje w trybie pracy cyklicznej krok po kroku: otwdrz > stop > zamknij>stop...

Kasowanie pilotow

Nacisngc i przytrzymac przycisk LEARN do czasu az niebieska dioda LEARN zapali sie i zgasnie.

ELEKTROBIIT
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Kody btedéw

Btad Znaczenie Rozwigzanie

F : Btad enkodera Nalezy sprawdzi¢ potgczenie elektryczne enkodera.
(| Btad pozycji krarncowych 1. Nalezy sprawdzi¢ potaczenie elektryczne na sterowniku.
[y 2. Nalezy sprawdzi¢ poprawnosc pracy przektadni.
- Btad silnika 1. Nalezy sprawdzi¢ potaczenie elektryczne silnika.
[ 2. Nalezy sprawdzi¢ poprawnos$¢ pracy przekfadni.

ll: t' Btad czujnika Halla Nalezy sprawdzi¢ potgczenie elektryczne czujnika Halla.
| Przeszkoda - fotokomorki 1. Usungc przeszkode

- 2. Nalezy sprawdzi¢ potaczenie elektryczne.

[ Przeszkoda - listwa 1. Usungc przeszkode

L krawedziowa 2. Nalezy sprawdzi¢ potgczenie elektryczne.

6. INNE CZYNNOSCI

Awaryjne otwieranie szlabanu

W przypadku zaniku energii elektrycznej otworzy¢ drzwi szlabanu za pomocg klucza. Za pomoca pokretta na
silniku dokona¢ otwarcia lub zamkniecia ramienia. Po skoriczonej pracy zamknga¢ drzwi szlabanu na klucz.

& Uwaga! Nalezy pamietac, aby zawsze zamkna¢ drzwi szlabanu po wykonaniu prac przy szlabanie.

Automatyczne otwarcie ramienia w przypadku zaniku pradu

Szlaban wyposazony jest w funkcje automatycznego otwarcia ramienia w przypadku zaniku pradu. Aby funkcja
byta aktywna uzytkownik we wtasnym zakresie musi podtaczyé¢ do szlabanu akumulator awaryjnego zasilania
12V (patrz rys.9).

Konserwacja

Przynajmniej raz na rok:
- Sprawdzenie poprawnosci ustawionych parametrow .

Przynajmniej raz na miesig¢:
- Sprawdzenie poprawnosci dziatania fotokomérek.

Na biezaco:

- usuwanie zanieczyszczen, lodu i sniegu z ramienia i obudowy szlabanu,
- sprawdzanie stanu akumulatora ( jesli jest zainstalowany),

- sprawdzanie stanu ramienia.

ELEKTROBIIM
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7. ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Problem

Mozliwe przyczyny

Rozwigzanie

Ramie otworzyto sie i nie zamyka

1. Brak zasilania 230V.
2. Problem z fotokomérkami

1. Podtaczy¢ zasilanie 230V.
2. Wyregulowac¢ fotokomorki i
sprawdzi¢ potgczenie elektryczne

Ramie nie chce sie otworzy¢

1. Brak zasilania 230V.
2. Zblokowanie przektadni

1. Podtaczy¢ zasilanie 230V.
2. Odblokowanie przektadni /
usuniecie przeszkody.

Nie dziata pilot zdalnego
sterowania

1. Zuzyta bateria.
2. Pilot usuniety z pamieci
sterownika.

1. Wymieni¢ baterie w pilocie.
2. Wprogramowac pilot od nowa.

Niski zasieg dziatania pilota

1. Staba bateria.
2. Zaktdcenie czestotliwosci
nosnej

1. Wymienic baterie w pilocie.

2. Zastosowac zewnetrzna antene
lub radioodbiornik.

3. Wytaczy¢ urzadzenia
zaktécajace zasieg pilota.

Zgodnie z przepisami ustawy z dnia 29 lipca 2005 r. o zuzytym sprzecie elektronicznym zabronione jest

umieszczanie facznie z innymi odpadami zuzytego sprzetu oznakowanego symbolem przekreslonego kosza.

Uzytkownik, ktory zamierza pozby¢ sie produktu, jest zobowigzany do oddania zuzytego sprzetu elektronicznego

lub elektrycznego do punktu zbierania zuzytego sprzetu. Punkty zbierania prowadzone sg m. in. przez

sprzedawcow hurtowych i detalicznych tego sprzetu oraz przez gminne jednostki organizacyjne prowadzgce

dziatalnos$¢ w zakresie odbierania odpadéw.

ELEKTROBIIM
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8. DEKLARACIA

Deklaracja zgodnosci
nr 50/04-2025

Zgodnosc¢ z Dyrektywami: 2014/30/UE (EMC); 2014/35/UE (LVD); 2006/42/WE (MD)

Nazwa dostawcy: ELEKTROBIM Sp. z 0.0. spétka komandytowa

Adres: Aleja, Solidarno$ci” 68/121, 00-240 Warszawa, Polska

Osoba odpowiedzialna za zredagowanie dokumentacji technicznej: ELEKTROBIM Sp. z 0.0. spétka komandytowa
Typ produktu: szlaban parkingowy

Model: GUARD-1 PRO, GUARD-2, GUARD-3, GUARD-4

ELEKTROBIM Sp.  0.0. spétka komandytowa oswiadcza, na whasng odpowiedzialnos¢, ze wyzej wymieniony produkt jest
zgodny z nastepujacymi dyrektywami:

- Dyrektywa Parlamentu Europejskiego | Rady 2014/30/UE z 26 lutego 2014r. w sprawie harmonizadji
ustawodawstw paristw cztonkowskich odnoszacych sig do kompatybilnosci elektromagnetycznej (wersja przeksztatcona).

- Dyrektywa Parlamentu Europejskiego | Rady 2014/35/UE z 26 lutego 2014r. w sprawie harmonizadji
ustawodawstw paristw cztonkowskich odnoszacych si¢ do udostepniania na rynku sprzetu elektrycznego przewidzianego
do stosowania w okreslonych granicach napiecia (wersja przeksztatcona).

- Dyrektywa Parlamentu Europejskiego | Rady 2006/42/WE z 17 maja 2006r. w sprawie maszyn, zmieniajaca
dyrektywe 95/16/WE (przeksztatcenie).

Spefnione wymagania podstawowe: 1.1.3; 1.1.5;1.2.1; 1.2.2; 1.2.6; 1.3.2; 1.3.7; 1.3.8.1; 14.1;1.4.2.1;15.1; 1.5.6; 1.5.8;
15.9;1.5.13;1.6.1;1.6.3;1.6.4,1.7.1;1.7.2,1.7.4

Zabrania si¢ uruchomienia maszyny nieukoriczonej, kiedy maszyna koricowa, do ktérej ma zosta¢ wbudowana nie uzyska
odpowiedniej deklaracji zgodnosci zgodnej z dyrektywa 2006/42/WE o ile taka procedura jest konieczna.

ELEKTROBIM Sp. z 0.0. spétka komandytowa zobowiazuje sig do przekazania informacji dotyczacych maszyn na
odpowiednio uzasadniong prosbe od wadz krajowych,

Przy uzyciu maszyny nieukoriczonej w kraju europejskim, w ktérym jezyk urzedowy jest inny niz jezyk niniejszej deklaracji,
importer zobowigzany jest do dotaczenia stosownego ttumaczenia jako zatacznik do tego dokumentu.

Zastosowano Normy Techniczne:

EN IEC 62368-1:2020+A11:2020; EN IEC 61000-6-3:2021; EN IEC 61000-6-1:2019; EN IEC 61000-6-2:2019; EN
IEC61000-6-4:2019; EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-2:2019/A1:2021;EN 61000-3-
3:2013/A2:2021

Deklaracja Zgodnosci nie obejmuje wszelkich modeizacji dokonémych niezgodnie z instrukeja obstugi.

Warszawa, 01 kwietnia 2025r. Elektrobim Sp. z 0.0. Sp. k.
Prezes i

o
Jan Borowski
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