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1. OGOLNE WYMAGANIA W ZAKRESIE BEZPIECZENSTWA

UWAGA! Niestosowanie sie do instrukcji prowadzi do nieprawidtowego montazu,
co moze grozi¢ uszkodzeniem sprzetu lub zagrozeniem zycia uzytkownika.

UWAGA! Postepowac zgodnie z instrukcjg obstugi. Nalezy zachowac instrukcje na
czas uzywania produktu.

1. Przed rozpoczeciem montazu nalezy dobrze zapoznac sie z niniejszg instrukcjg obstugi, a
takze upewnic sie czy wszystkie dostarczone komponenty sg w stanie pozwalajgcym na ich
instalacje.

2. Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez dzieci, osoby o ograniczonych zdolnosciach
fizycznych, zmystowych badz umystowych czy osoby nieposiadajgce odpowiedniego
doswiadczenia i wiedzy.

3. Produkt zostat stworzony i zaprojektowany, do uzytku tylko w okreslony sposdb. Kazde
nietypowe uzycie moze spowodowac uszkodzenie urzgdzenia oraz by¢ zrédtem
potencjalnego niebezpieczenstwa dla uzytkownikéw.

4. Nalezy zadba¢, aby w poblizu zautomatyzowanej bramy nie znajdowaty sie zwierzeta,
dzieci oraz osoby postronne.

5. Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac przy urzgdzeniu nalezy odcigé zasilanie.

6. W sieci zasilajgcej instalacji nalezy we wtasnym zakresie zadbaé o zabezpieczenie
zapobiegajace przecigzeniom, zapewniajace catkowite odtaczenie w warunkach
okreslonych przez Ill kategorie przepieciows.

7. Z produktem nalezy obchodzi¢ sie delikatnie, chronigc go przed zgnieceniami,
uderzeniami, upadkiem lub kontaktem z jakiegokolwiek rodzaju ptynami. Nie umieszczaé
urzadzenia w poblizu zrédet ciepta i nie wystawiaé go na dziatanie otwartego ognia.

8. Uzytkownikowi zabrania sie podejmowania jakichkolwiek préb naprawy czy innych
modyfikacji bez kontaktu z wykwalifikowanym serwisem.

9. Niestosowanie sie do instrukcji i uwag w niej zawartych moze prowadzi¢ do uszkodzenia
urzgdzenia i utraty gwarancji. W takich przypadkach, nie obowigzuje rekojmia za wady
materialne.

10. Firma Elektrobim zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w tresci instrukcji bez
wczesniejszego powiadomienia.

10. Firma Elektrobim nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody ptyngce z nieprawidtowego
uzycia wyrobu lub uzycia wyrobu niezgodnie z przeznaczeniem.
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2. OPIS PRODUKTU

Zestaw ETM-FOLD zostat zaprojektowany jako komplet umozliwiajacy zautomatyzowanie
bram skrzydtowych. Sposdb pracy przektadni uniemozliwia ruch skrzydta przy wytgczonym
urzadzeniu, dlatego przy lekkich bramach nie ma potrzeby uzycia dodatkowego elektrozamka
blokujacego brame. W przypadku braku napiecia sitowniki mozna rozblokowaé awaryjnie przy
pomocy dotgczonego do zestawu kluczyka, co umozliwi reczne otwieranie bramy.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA ETM-FOLD
ZASILANIE CENTRALI STERUJACE) 230VAC ~ 50Hz (+/-10%)
ZASILANIE SILOWNIKA 24VDC / 80W
MOMENT OBROTOWY 360Nm
MAKSYMALNA MASA SKRZYDLA 300kg
PREDKOSC OBROTOWA 3RPM

MAKS. DtUGOSC SKRZYDtA BRAMY 3m

MAKS. STOPIEN ZABUDOWANIA BRAMY 50%

MAKS. GEEBOKOSC OSADZENIA ZAWIASU 32cm
CZESTOTLIWOSC ZDALNEGO STEROWANIA 433,92MHz

MAX. ZASIEG ZDALNEGO STEROWANIA 100m

MAX. ILOSC PILOTOW 99
ZALECANY AKUMULATOR ZASILANIA 24VDC (5Ah max.)
AWARYJNEGO

TEMPERATURA PRACY -25 — +65°C
STOPIEN OCHRONY IP54
DZIENNA ILOSC CYKLI <480

.

64mm
182mm

A

Wymiary w zaleznosci o serii moga sie minimalnie réznic. RyS . 1
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Pokrywa 1. Uchwyt na stupek
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Silnik 2. Przepust kablowy A N
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Ogranicznik mechaniczny >

10. Mechanizm odblokowania

11. Ramie transmisyjne
12. Ramie bierne
13. Uchwyt na skrzydto bramy

10

&)

R

Funkcje podstawowe centrali:

Miekki start i zwalnianie obrotéw sitownikdw przed domknieciem

Funkcja otwierania z automatycznym zamykaniem (regulowany czas do autozamkniecia)

Dwuzakresowy wytgcznik przecigzeniowy (mozliwos$¢ ustawienia osobnych progéw dla niskich i wysokich obrotéw)
Zabezpieczenie czasowe (regulowany max. czas cyklu pracy 20-99sek.)

Wspotpraca z bramami zamykanymi ,na zaktadke

Funkcja furtki (otwieranie tylko jednego skrzydta w celu wpuszczenia pieszego)

Mozliwo$¢é podtaczenia zewnetrznych przyciskéw dzwonkowych oraz dodatkowych urzadzen sterujgcych (domofony,
szyfratory, moduty gsm itp.)

Sygnalizacja stanu pracy urzadzenia diodami LED

Mozliwosé podtaczenia 2 par fotokomorek

Zfacze zasilania awaryjnego (umozliwia podtaczenie na state akumulatora 24V)

Wszystkie parametry pracy ustawiane cyfrowo za pomocg przyciskow (brak potencjometréw)

W petni programowalne wejscia cyfrowe E2,E1,EQ (mozliwos¢ przypisania 1 z 10 funkcji do kazdego z wejsc)
Mozliwos¢ dowolnego definiowania funkcjonalnosci pilotéw zdalnego sterowania (mozliwo$¢ przypisania 1 z 10 funkcji
dla kazdego z przyciskéw)

Dodatkowe wyjscie sterowane przyciskiem pilota umozliwiajace m.in. sterowanie elektrozamkiem w furtce,
oswietleniem itp.

Mozliwosé wprogramowania do 99 pilotow

Mozliwos¢ pracy napedu bez odbojnikow
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Sktad zestawu

W ponizszej tabeli wyszczegdlniono elementy wchodzace w sktad zestawu podstawowego
(konfiguracja domyslna: brama dwuskrzydtowa otwierana na posesje). W niektérych

przypadkach elementy znajdujgce sie w kartonie lub ich ilosci mogg sie réznié, zaleznie od
indywidualnego zamdwienia Klienta.

Sitownik Ramig P .
1 (2 szt.) 2 transmisyjne e
' (2 szt) '
7
Ramie bierne ‘f‘;\\ Uchwyt na -
— 4 | skrzydt L
3 (2 52t) \ : skrzydto bramy kf% _
(2 szt.) 2,
Uchwyt na Ogranicznik
5 stupek 6 | mechaniczny L+P
(2 szt.) (2 kpl.)
Sruba M10x40 + <y Sworzen 12x24 + —
7 | 2 nakretki M10 - 8 piericier ) I (E ?)
(4 kpl.) o) (4 szt.) |
Nylonowa 5x Sruba M8x20 6 mm
podktadka ( R 2x Podktadka M8 =
9 2,5mm+5mm ’\9/} \\\_y/ 1015, Pod. Sprez.M8 g
(2 kpl.) — (2 kpl.) (®)
) —
m::;?;\i?;taz « (o ) 2x Sruba M8x90
1] _ g 12 | 2x nakretka M8
klin blokujacy P (2s2t)
(2 kpl.) .
Centrala
Klucz sterujaca + 2 x
13 | rozlokowujgcy 14 . 13 .
(1s2t) pilot sterujgcy
' (1 kpl.)
Lampa L LD
. . Fotokomorki
15 | sygnalizacyjna 16 N e | e
LS-K* FK-02 ][]

*_Jesli zakupiono zestaw zawierajgcy ten element na wyposazeniu

PZELEKTROBIM



3. MONTAZ

Instalacja elektryczna

Wymagane

Opcjonalne

il

Zasilanie 230VAC G
Sitowniki ETM-FOLD

Lampa LS-K n
Fotokomérki FK-02 l I

Elektrozaczep EZ-02
Przyciski sterowania

Antena

il

3 x 1.5mm?

2x 1.5mm? + 2 x 1.5mm?
2 x 0.75mm?

4 x 0.5mm? + 2 x 0.5mm?
2x0.75mm?

4 x 0.50mm?

1xRG58

Rys. 3

Wymiary instalacyjne

Rysunek nr 4 przedstawia warunki konieczne do
zachowania poprawnej geometrii sitownika i
skrzydta bramy.

W celu uzyskania wymiaréw instalacyjnych nalezy
postuzy¢ sie kalkulatorem punktéw montazowych
dostepnym na stronie:
www.elektrobim.pl/kalkulator/

Kalkulator wylicza punkty mocowania w taki
spos6b, aby zapewni¢ bezpieczenstwo i
bezawaryjno$¢ pracy sitownika. Nalezy JAK
NAJDOKtADNIE) odtworzy¢ w rzeczywistosci
punkty wyliczone przez kalkulator.

Min. 350mm
—»

h

4 90°

max. 320mm

Rys. 4

Gwarantowany kat otwarcia bramy wynosi 90 stopni. W zaleznosci od bramy, czasami mozna uzyskac¢ wiekszy

kat otwarcia. Maksymalny kat otwarcia dla danej bramy mozna wyliczy¢ za pomocg kalkulatora.

A UWAGA! Zabronione jest montowanie sitownikow bez wykonania stosownych obliczen punktéw

montazowych. Zignorowanie obliczen moze doprowadzi¢ do przyspieszonego zuzycia sprzetu, uszkodzenia

sitownika oraz powoduje utrate gwarancji.

ELEKTROBIM
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Montaz sitownikow

Urzadzenie mozna montowac tylko na w petni sprawnych i solidnych bramach. Nie wolno montowac¢ automatu
na bramach, ktdre zacinajg sie podczas ruchu, poruszajg sie z nadmiernym oporem lub bramach pokrzywionych.

Skrzydto bramy powinno mieé:
- dtugos¢ max. 300 cm, waga max. 300 kg , wypetnienie max. 50%, otwieranie do srodka posesji.

Polecamy zapozna¢ sie z naszymi wideoporadnikami dotyczacymi montaiu zestawu ETM-FOLD.
Zeskanuj kod QR ze strony 24 lub odwiedzi¢ nasz kanat na serwisie YouTube.

Sitownik powinien by¢ zamontowany przynajmniej 25cm od podtoza. Silnik musi by¢ w jednym poziomie
wzgledem mocowan na skrzydle (Rys.5). Na czas montazu rozblokowaé silnik zgodnie z rysunkiem nr 22.

W pierwszej kolejnosci nalezy zamontowac uchwyt na stupku (elementy nr 5 str.6 ) zgodnie z wyliczeniami
kalkulatora (wymiary kalkulatora A2). Wymiar wypada na s$rodku uchwytu. Kolejno wykonaé odwierty w
rozstawie 100x40 zgodnie z rysunkiem nr 6. Za pomocg pretéw gwintowanych M10 , narketek oraz kotwy
chemicznej lub solidnych kotkdw rozporowych (elementy nie dotaczone do zestawu) zamontowac uchwyt na
stupku. Nalezy pamieta¢, aby szersza pétka uchwytu byta zamontowana do dotu.

Pret gwintowany M10

Stupek

_ _@ E_E__E’gzion

-

Szersza pétka uchwytu

Rys. 5 Rys. 6

Nastepnie, zgodnie z rysunkiem nr 7, nalezy zamontowac ramie transmisyjne na wale napedowym sitownika
ETM-FOLD @ Po zatozeniu ramienia zablokowa¢ je za pomocg dwdch klindw @ (zaokraglong czescig w
kierunku sitownika), a nastepnie przykreci¢ metalowg podktadke @ uzywajac do tego podktadki sprezynowej
@ oraz Sruby M8x20 @ Na koniec wkreci¢ srube M6x12 @ do ramienia transmisyjnego @ Tak ztozony
sitownik mozna umiesci¢ w uchwycie na stupku. Motoreduktur ETM-FOLD nie maja okreslonej strony prawo-lewo
tzn. nie ma znaczenia, ktdry sitownik zostanie zamocowany na danym stupku.

Proces montazu w uchwycie przedstawia rysunek nr 8. Sitownik ETM-FOLD @ potaczy¢ z przygotowanym
uchwytem @ i przeprowadzi¢ przez otwory 2 Sruby M8x90 @ Na Srube natozyé podktadke ptasky @ oraz
sprezynowg @ i skreci¢ catos¢ wykorzystujgc nakretkg M8 @

Nastepnie pofaczy¢ ramiona zgodnie z rysunkiem nr 9. Ramie bierne @ natozy¢ od goéry, a miedzy ramionami
umiesci¢ nylonowg podktadke 2,5mm @ Catosc¢ potaczy¢ sworzniem @, blokujac go pierscieniem @
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Rys. 8

Na koniec ztgczy¢ ramie bierne z uchwytem na skrzydto jak na rysunku nr 10. Uchyt @ w tym wypadku umiescic¢

pod ramieniem@ stosujgc pomiedzy nylonowa podktadke 5mm@. Tak przygotowane elementy potaczyé
sworzniem@ i zablokowaé¢ go pierscieniem zabezpieczajacym@. Uchwyt zamocowac solidnie do skrzydta
odpowiednim $rubami w zaleznosci od materiatu (elementy niedotgczone do zestawu). Srodek uchwytu powinien
by¢ w jednym poziomie z dolng potkg uchwytu na stupku (rys. 5). Na koniec — jesli bedg wykorzystywane — nalezy
zamontowac¢ odbojniki w miejscach, w ktdrych maja sie zatrzymywac skrzydta bramy. W dalszym etapie nalezy
wyregulowad wytaczniki kranicowe zgodnie z instrukcjg na stronie 23.

Rys. 9 Rys. 10

Montaz centrali sterujgcej

Skrzynke centrali sterujgcej nalezy zainstalowaé mozliwie blisko bramy upewniajac sie, ze potgczenia kablowe nie
sg narazone na uszkodzenia, a obudowa ptyty chroniona jest przed zalaniem. Minimalna wysokos¢ montazu
wynosi 1,2m. Nie nalezy montowac centrali w mocno nastonecznionych miejscach. Montaz centrali rozpoczgc¢ od
odkrecenia srub i zdjecia pokrywy. Nastepnie zamocowac centrale do solidnej powierzchni wykorzystujac
fabryczne otwory montazowe znajdujgce sie na rogach obudowy. Nie nalezy wykonywa¢ innych otworow
montazowych niz fabryczne. Jesli na tym etapie nie bedzie wykonywanych potgczen elektrycznych, nalezy
zamknac pokrywe. Przy wykonywaniu przepustéw kablowych nalezy usuna¢ elektronike z obudowy.

ELEKTROBIM
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Montaz lampy sygnalizacyjnej oraz fotokomorek

Lampe sygnalizacyjng nalezy zamontowa¢ mozliwe wysoko, w widocznym miejscu, aby informowata
uzytkownikéw o pracy zautomatyzowanej bramy.

Montaz fotokomdrek jest obowigzkowy. Bariera optyczna zwieksza bezpieczenstwo uzytkownikéw
zautomatyzowanej bramy. Fotokomoérki nalezy zainstalowac¢ w takim miejscu, aby mogty one wykry¢ obiekt,
ktory mogtby pojawi¢ sie na drodze poruszajacej sie bramy. Dla wiekszego bezpieczenstwa zaleca sie
zamontowanie kilku kompletéw zabezpieczen optycznych np. od strony posesji, na zewnatrz posesji. Nie nalezy
montowaé¢ odbiornika fotokomérek w mocno nastonecznionym miejscu. Fotokomdrki powinny by¢
zainstalowane min. 30 cm od ziemi. Skrzydta bramy nie mogg naruszaé promienia fotokomérek.

EEEEEENN | KRR NSNS SN WS W N E— —

Spos6b 1
HE .. ' BB L B BB BB :

'k " - - | '&\gj)ﬁ —— e~ <:5;=\:l
e ————————— - P =SS

Rys. 11

4. POLACZENIE ELEKTRYCZNE

Zalecane minimalne przekroje przewodow

Przyktadowy sposob poprowadzenia okablowania przedstawiono na rysunku nr 3.

- Zasilanie sieciowe 230VAC: 3 x 1,5mm?

- Sitowniki ETM-01 FOLD: 2 x (2 x 1,5mm?)

- Fotokomérki: odbiornik 4 x 0,5mm?, nadajnik 2 x 0,5mm?

- Lampa sygnalizacyjna: 2 x 0,75mm?

- Elektrozaczep bramowy (w zaleznosci od bramy): 2 x 0,75mm?

- Zewnetrzna antena (opcjonalnie): kabel koncentryczny (np. typu RG58)

- Przyciski sterowania recznego(opcjonalnie): 2 x 0,5mm? (ilo$¢ zyt moze by¢ wieksza w zaleznosci od potrzeb)

Uwaga! Podczas podtaczania zasilania 230VAC nalezy zachowac szczeg6lng ostroznos¢, aby unikngc
t j \ porazenia pradem lub uszkodzenia automatu.

Uwaga! W sieci zasilajgcej instalacji nalezy we wfasnym zakresie zamontowac¢ odpowiednie

& zabezpieczenie zapobiegajace przecigzeniom, zapewniajgce catkowite odigczenie w warunkach
okreslonych przez Il kategorig przepieciowa. Automat musi by¢ podtaczony do osobnego obwodu
zabezpieczonego wytacznikiem nadpradowym 10A.

Uwaga! Nie wykonywac prac spawalniczych na bramie przy wtgczonym zasilaniu napedu.

ELEKTROBIM
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Opis ztacz i wyprowadzen

Przed podtaczeniem zasilania do sterownika automatu, nalezy odtgczy¢ wytacznik nadpradowy zabezpieczajacy
linie zasilajgcg automat. Wytgcznik mozna wiaczy¢ dopiero po upewnieniu sie, ze przewody zasilajgce s3
podtgczone poprawnie i nie powstaty nigdzie zadne zwarcia. Wszystkie podtgczenia do sterownika wykonywac
na wytaczonym zasilaniu.

Aby zobaczy¢ przyktadowy sposéb podtaczenia i konfiguracji centrali nalezy zeskanowac¢ kod QR ze strony 24.

www.elektrobim.pl

20AN BEZPIECZNIK
STNB_LED

D LEARN

z

[a] 4

+ : z .8
8ZgezeR@ R 2 MOTOR1 MOTOR2
= 0000000 (MAIN)

Rys. 12

Uwaga! Przewody podtaczone do ptyty giéwnej powinny od razu opada¢ w doét, oznacza to, e nie
moga one wychodzi¢ ponad poziom ptyty giéwnej.

Uwaga! Zabrania sie podiaczania lub modyfikowania potaczenia w czasie opadéw lub kiedy wystepuje
mozliwos¢ zachlapania elektroniki woda.

> B
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AC24V Ztacze zasilajace ptyte gtdwna (wyprowadzenie na transformator 24V)
MOTOR1 Zasilanie sitownika

MOTOR2 Zasilanie sitownika gtéwnego (obstugujacego tzw. funkcje furtki).
(MAIN)

Uwaga! Ztacza MOTOR1 i MOTOR2(MAIN) s3 przeznaczone do pracy z obcigzeniem w postaci silnika
pradu statego. Uktad przecigzeniowy nie zabezpiecza centrali przed uszkodzeniem w przypadku

W przypadku bramy jednoskrzydtowej sitownik podtacza sie do tego ztacza.

bezposredniego zwarcia na przewodach podtaczonych do ztagcza MOTOR1 lub MOTOR2(MAIN).

c Uwaga! Poniisze zfacza sg wypinanymi kostkami, ktére moina wypigé z plyty sterujacej w celu

podtaczenia do nich odpowiednich przewodow.

E2 (1) Programowalne wejscie cyfrowe, funkcjonalno$é wejscia zalezna od wprowadzonej wartosci parametru E2 w
ustawieniach centrali.
Funkcja przypisana do wejscia E2 jest wyzwalana poprzez dotkniecie przycisku ,,2” panelu dotykowego
znajdujgcego sie na pokrywie lub krétkie zwarcie pomiedzy ztgczem E2 i COM

E1(3) Programowalne wejscie cyfrowe, funkcjonalno$é wejscia zalezna od wprowadzonej wartosci parametru E1 w
ustawieniach centrali.
Funkcja przypisana do wejscia E1 jest wyzwalana poprzez dotkniecie przycisku ,,1” panelu dotykowego
znajdujgcego sie na pokrywie lub krétkie zwarcie pomiedzy ztgczem E1 i COM

COM (2i5) Wspodlna masa (dla przytacz E2, E1, EO, IR oraz 12V)

EO (4) Programowalne wejscie cyfrowe, funkcjonalno$é wejscia zalezna od wprowadzonej wartosci parametru EO w
ustawieniach centrali.
Funkcja przypisana do wejscia EO jest wyzwalana poprzez krétkie zwarcie pomiedzy ztaczem EO i COM

IR (6) Ztacze sygnatowe fotokomorek.
Krétkie zwarcie pomiedzy IR i COM informuje sterownik o napotkaniu przeszkody. Jesli sygnat napotkania
przeszkody pojawi sie w trakcie zamykania - skrzydfa zostang zatrzymane, a nastepnie wywotana zostanie
procedura zgodna z ustawieniami parametru HO.

12V (7) Ztacze zasilajgce fotokomorki.
Napiecie stabilizowane 12V DC, obcigzalnos¢ prgdowa max. 200mA

BATT + (8) Wyprowadzenia na akumulator zasilania awaryjnego (24V). Sterownik samoczynnie dotadowuje akumulator.

BATT - (9) Podtaczajgc akumulator nalezy zwrdci¢ uwage na biegunowosc.

LAMP+ (12) | Wyprowadzenia na lampe sygnalizacyjng 24V.

LAMP- (13)
Tryb pracy lampy zalezny od ustawien parametru PA.
Do zestawu dotgczana jest lampa AC/DC (biegunowos¢ nieistotna), w przypadku podtgczania lampy innej niz ta z
zestawu prosze zwroci¢ uwage na biegunowosé.

24V (10) Wyprowadzenie zasilania dla urzgdzen zewnetrznych.

GND (11)

Ztacze podaje napiecie niestabilizowane 24V (po wyprostowaniu z trafa), w zwigzku z czym warto$é napiecia na
wyjsciu moze wynosi¢ ok. 32V, obcigzalnos¢ pragdowa max. 500mA
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LOCK NF (14)

Wyprowadzenie na automatyczny elektrorygiel odblokowujacy brame.

COM (15)

LOCK NA(16) | py rozpoczeciu nowego cyklu otwierania na to ztacze podawany jest impuls w celu rozryglowania bramy.
Elektrorygiel podtgczy¢ pomiedzy styki LOCK_NF i COM lub LOCK_NA i COM (odwrdcona logika).

GND (17) Dodatkowy kanat wyjsciowy uruchamiany z przycisku pilota lub wejscia cyfrowego. Umozliwia sterowanie m.in.

SP (18) os$wietleniem podjazdu, elektrozamkiem furtki itp. Przyktadowy film na naszym kanale YouTube.

Mozliwos¢ pracy w trybie mono- lub bistabilnym (w zaleznosci od ustawier parametru PC).
Napiecie niestabilizowane 24V, obcigzalnos$¢ pragdowa max. 500mA

Uwaga: w przypadku podtqczania pomiedzy styki SP i GND cewki przekaZznika 24V lub elektrozamka nalezy
réwnolegle z cewkq podtqczy¢ zaporowo diode prostowniczq np. 1IN4007 (zwrdci¢ uwage na polaryzacje).

SP
DIODA i
ELEKTROZAMKA
GND

Opis diod sygnalizacyjnych

STNB_LED Gtéwna dioda sygnalizujaca stan pracy urzadzenia. (kolor niebieski)
Swiatto ciggte: stan czuwania i normalna praca urzadzenia miganie co 1sek: aktywna funkcja
autozamykania (sterownik odlicza czas do automatycznego zamknigcia)
Dioda uzywana réwniez podczas procedury programowania pilotéw (opis przycisku LEARN).
MOTO1_LED | Sygnalizuje stan na ztgczu zasilajgcym sitownik MOTOR1:
kolor czerwony: aktywne zamykanie bramy kolor niebieski: aktywne otwieranie
bramy (RYS.13)
MOTO2_LED | Sygnalizuje stan na ztgczu zasilajgcym sitownik MOTOR2(MAIN):
kolor czerwony: aktywne zamykanie bramy kolor niebieski: aktywne otwieranie
bramy (RYS.13)
E2_LED Zielona dioda sygnalizuje wcisniete pole dotykowe 2 na frontowym panelu skrzynki lub zwarte ztgcza
sterowania zewnetrznego (E2 i COM) (RYS.18)
E1_LED Zielona dioda sygnalizuje wecisniete pole dotykowe 1 na frontowym panelu skrzynki lub zwarte ztacza
sterowania zewnetrznego (E1 i COM) (RYS.18)
EO_LED Zielona dioda sygnalizuje aktywny sygnat otwierania (zwarte ztgcza EO i COM) (RYS.18)
PH_LED Zielona dioda sygnalizuje wykrycie przeszkody przez fotokomérki (zwarte ztgcza IR i COM) (RYS.14)
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Podtaczenie sitownikow

Za zasilanie sitownikéw odpowiadajg ztgcza MOTOR1 oraz MOTOR 2. Sitowniki nalezy podtaczy¢ zgodnie z
rysunkiem nr 13 pamietajac, ze kanat MOTOR 2 (MAIN) przy ustawieniu opdznienia miedzy silnikami startuje
jako pierwszy (w trybie otwierania) i odpowiada za funkcje furtki lub prace napedu w trybie jednoskrzydtowym.
Aby caty system dziatat prawidtowo, podczas otwierania bramy przez sitowniki nad ztaczami powinna $wiecic¢

NIEBIESKA dioda (wyswietlacz OF'), a podczas zamykania CZERWONA (wyswietlacz =1.). Jesli wystepuje
odwrotna sytuacja tzn. sitownik otwiera brame, a swieci dioda czerwona, nalezy zamieni¢ ze sobg miejscami
przewody zasilajgce w ztaczu zasilania sitownika.

Dioda stanu bramy

:

VOTOR1 IVIOTOR2 .
Diody czerwone - (MAIN)

zamykanie

S

-EEEE *

o MOTOR1 NIOTOR2 .

Diody niebieskie -
otwieranie

MOTOR1 NIOTOR2 .

Rys. 13

Uwaga! Na czas wykonania przepustéw kablowych nalezy usunac ptyte sterujaca z obudowy. Nalezy
& je wykonywac¢ w dolnej czesci obudowy i odpowiednio uszczelnié.

Uwaga! Nalezy zachowa¢ najwyiszg mozliwg starannos¢ przy podtaczaniu przewoddw zasilajacych.
¢ : \ Potencjalne zwarcia moga doprowadzi¢ do uszkodzenia sterownika lub sitownikéw.

Podtgczenie fotokomarek FK-02

Schemat podtaczenia fotokomodrek zostat przedstawiony na rysunku nr 14. Zworka w fotokomdrce odbiorczej
(fotokomérka posiadajaca wiekszg liczbe ztgcz) musi byé ustawiona na NO dla parametru PH=00 lub NC kiedy
PH=01. Poprawnie zamontowane fotokomorki nie powinny by¢ wzbudzane przez poruszajaca sie brame. W
przypadku wykrycia przeszkody przez fotokomérki, przy prawidtowym podtgczeniu, zaswieci sie dioda stanu
fotokomarek. Nalezy przetestowac dziatanie fotokomérek po skoriczonej konfiguracji napedu.

& Uwaga! Nie instalujac fotokomérek, uzytkownik robi to NA WtASNA ODPOWIEDZIALNOSC.

& Uwaga! Nalezy na biezgco dbac o czysto$¢ obudowy fotokomorek oraz sprawdzaé ich poprawnosé
dziatania. Nalezy zadbac o to, aby swiatfo fotokomérek nie byto zakiécone przez rosnaca roslinnosé.

c Uwaga! Silne promieniowanie stoneczne wptywa na czuto$é¢ odbiornika fotokomorki. Jesli jeden ze
stupkéw jest mniej narazony na bezposrednie silne promieniowanie stoneczne — nalezy go wybra¢ do
montazu fotokomorki odbiorczej. Uwazaj, aby skrzydta nie wchodzity w $wiatto fotokomorek!
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Dioda stanu fotokomoérek

. D D LEARN

s

h Ztacza w fotokomorkach FK-02

FOTOKOMORKA FOTOKOMORKA
NADAWCZA ODBIORCZA

Rys . 1 4 Zworka ustawiona w pozycji NO

Podtaczenie lampy sygnalizacyjnej LS-K

Schemat podtaczenia lampy ostrzegawczej zostat przedstawiony na rysunku nr 15.

+BATT- o4 S +lavp-

LOCK NF
LOCK NA

=
O
o
( X

AC/DC12-265V|

Ztacze w lampie LS-K

Rys. 15

Podtaczenie elektrozaczepu bramowego EZ-01/2 (opcjonalne)

Elektrozaczep bramowy typu EZ-02 lub EZ-01 jest wymagany w przypadku kiedy wypetnienie skrzydta przekracza
60%* lub dtugosc skrzydta wynosi wiecej niz 2,5m*. Nie stanowi on standardowego wyposazenia zestawu i nalezy

zakupi¢ go we wtasnym zakresie. Schemat podtgczenia (tryb NO) przedstawia rysunek nr 16. Elektrozaczep

pracujgcy w trybie NC nalezy podigczy¢ do ztgcza COM i LOCK_NA usuwajgc wczesniej zworke.
* - Zestawy ETM-01 Fortis, ETM-02 lub ETM-03
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Rys. 16

Q Uwagal! Elektrozaczep zwieksza bezpieczenstwo i pomaga odcigzy¢ sitowniki w przypadku wiekszych
napordéw wiatru wiejagcego w zamkniete skrzydta bramy.

Podtaczenie anteny (opcjonalne)

Schemat podtaczenia zewnetrznej anteny zostat przedstawiony na rysunku nr 17.

Rys. 17

Podtaczenie urzadzen sterujacych (opcjonalne)

Schemat podtgczenia urzadzen sterujgcych takich jak przyciski, moduty GSM/WIFI, zewnetrzne radioodbiorniki
itp. zostat przedstawiony na rysunku nr 18. Do wejs¢ cyfrowych podigczamy urzadzenia generujgce sygnat
chwilowy bez napieciowy. Jesli zewnetrzne urzadzenie sterujgce wymaga zasilania, mozna wykorzysta¢ do tego
ztacze zasilania fotokomérek lub ztacze 24V (ztacze niestabilizowane). Wazne aby pobdr pradu przez podtgczone
urzadzenia nie przekraczat wartosci podanych w tabeli na stronie 12.

Przyktady podtaczen réinych urzadzen do sterownika ETM-DG2 oraz ich konfiguracje mozna zobaczy¢ na
naszym kanale na platformie YouTube.
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Diody stanu wejsé cyfrowych

—=_NO

—=_NO

—=_NO

Rys. 18

Podtaczenie akumulatora awaryjnego zasilania (opcjonalne)

Schemat podtaczenia awaryjnego zasilania zostat przedstawiony na rysunku nr 19.

Rys. 19
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Podt3aczenie zasilania

Po podtgczeniu wszystkich akcesoriow mozna podtaczy¢ zasilanie i uruchomic¢ naped. W tym celu podtgczamy
przewdd zasilajgcy (odtgczony od sieci) do kostki zasilajacej pod transformatorem zgodnie ze schematem ponize;j.
Na korcu sprawdzamy jeszcze raz poprawnos$¢ podfaczen po czym mozna podtgczy¢ urzagdzenie do sieci 230V.

BEZPIECZNIK 3A

UWAGA! Napiecie 230V!
Zachowaj ostroznos¢!

Nt Rys. 20

& Uwaga! W sieci zasilajacej instalacji nalezy we wfasnym zakresie zamontowaé¢ odpowiednie
zabezpieczenie zapobiegajace przecigzeniom, zapewniajgce catkowite odigczenie w warunkach
okreslonych przez Il kategorig przepieciowa. Automat musi by¢ podtgczony do osobnego obwodu
zabezpieczonego wytacznikiem nadpradowym 10A.

5. PROGRAMOWANIE

Konfiguracja centrali

Aby wejs¢ w tryb programowania parametrow pracy centrali nalezy nacisngc i przytrzymac przez okoto 5sek.
przycisk FUN. Na wyswietlaczu pojawi sie ,P0”. W celu zmiany wartosci konkretnego parametru nalezy
przyciskajgc przycisk INC+ lub DEC- wybrac parametr a nastepnie nacisngé FUN w celu jego edycji — pojawi sie
aktualna wartos¢ parametru. Wartosci mozna zmienia¢ przy pomocy przyciskdw INC+ i DEC-. W celu zapisania
nowo ustawionej wartosci ponownie nacisng¢ przycisk FUN centrala potwierdzi sygnatem dZzwiekowym zapisanie
nowej wartosci parametru. Aby wyjs¢ z trybu programowania parametréw nalezy nacisngc przycisk LEARN,
wyswietlacz zgasnie.

PO |0-6 Miekki start - czas rozpedzania sitownikéw na poczatku cyklu pracy.

Warto$é domyslna 2sek.

P1 |0-12 |Zabezpieczenie przecigzeniowe dla niskich obrotéw [MOTOR1]
Ustala wartos¢ progowa sity po przekroczeniu ktdrej napiecie zostanie odtgczone od obu sitownikdw.

Wartos$¢ domysina: 6.

P2 |0-20 |Zabezpieczenie przecigzeniowe dla wysokich obrotéw [MOTOR1]
Ustala wartos¢ progowa sity po przekroczeniu ktdrej napiecie zostanie odtgczone od obu sitownikdw.

Wartos$¢ domysina: 10.
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P3

0-12

Zabezpieczenie przecigzeniowe dla niskich obrotéow [MOTOR2 MAIN]
Ustala wartos¢ progowa sity po przekroczeniu ktdrej napiecie zostanie odtgczone od obu sitownikdw.

Wartos$¢ domyslna: 6.

P4

0-20

Zabezpieczenie przecigzeniowe dla wysokich obrotéw [MOTOR2 MAIN]
Ustala wartosé progowa sity po przekroczeniu ktérej napiecie zostanie odtgczone od obu sitownikdéw.

Wartos$¢ domyslna: 10.

P5

0-33

Czas pracy na wysokich obrotach.

Uwaga! Czas pracy na wysokich obrotach powinien by¢ ustawiony tak aby sitowniki zdazyty zwolni¢ przed
koncem cyklu pracy (petnym otwarciem lub zamknigciem bramy).

Sterownik wtgcza wysokie obroty w nowym cyklu pracy tylko w przypadku poprawnego zakornczenia poprzedniego
cyklu pracy (przez wytgcznik przecigzeniowy). Jesli praca automatu zostata zatrzymana z przycisku pilota zdalnego
sterowania lub przycisku sterowania recznego(wejscia cyfrowego) — podczas catego nastepnego cyklu pracy
sitowniki beda pracowaty na wolnych obrotach.

Wartos$¢ domysina: 5sek.

P6

20-99

Wytacznik czasowy, ustala maksymalny czas trwania pojedynczego cyklu pracy.

Wartos$¢ domysina: 60sek.

P7

0-10

Opdznienie pomiedzy sitownikami podczas otwierania i zamykania bramy. Funkcja dla bram zamykanych ,na
zaktadke”, w przypadku braku zaktadki na bramie ustawi¢ wartos$¢ Osek.

Wartos$¢ domyslna: 5sek.

P8

0-99

Czas do autozamkniecia dla funkcji otwierania z automatycznym zamykaniem dla pracy 2-skrzydtowe;j.
Uwaga! Parametr jest brany pod uwage w przypadku korzystania z funkcji sterujacej nr 6, ktérg mozna przypisac
do jednego z przyciskéw w pilocie (patrz funkcje sterujace praca bramy).

Wartos$é domysina: 10sek.

P9

0-99

Czas do autozamkniecia dla funkcji otwierania z automatycznym zamykaniem dla pracy 1-skrzydtowe;.
Uwaga! Parametr jest brany pod uwage w przypadku korzystania z funkcji sterujacej nr 7, ktérg mozna przypisac
do jednego z przyciskéw w pilocie (patrz funkcje sterujace praca bramy).

Wartos$¢ domysina: 10sek.

PA

Tryb pracy lampy sygnalizacyjnej [ztacze LAMP]:
0: lampa swieci w czasie pracy sitownikdw, aktywnego autozamykania i 30sek. po zakoriczeniu cyklu pracy
1: lampa $wieci tylko w czasie pracy sitownikdw i aktywnego autozamykania
2: lampa Swieci w czasie pracy sitownikdw, aktywnego autozamykania i
30sek. po zakonczeniu cyklu pracy (przerywacz aktywny)
3: lampa swieci tylko w czasie pracy sitownikéw i aktywnego autozamykania (przerywacz aktywny)

Wartos¢ domysina: 1.

Pb

Czas podawania impulsu dla elektrorygla na poczatku cyklu otwierania [ztgcze LOCK]
0: 0,5sek.

1: 5 sek.

Wartos¢ domysina: 0.

PC

0-1

Tryb pracy kanatu wyjsciowego [ztgcze SP]:
0: Tryb monostabilny
1: Tryb bistabilny

Wartos$¢ domysina: 0.

PH

0-1

Tryb pracy fotokomérek
0: styk normalnie otwarty (NO)
1: styk normalnie zamkniety (NC)

Wartos¢ domyslna: 0.
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EO

Funkcja wejscia cyfrowego EO

Lista dostepnych funkcji — patrz tabela , Funkcje sterujace praca skrzydet”

Wartos$é domyslna: 8 (STOP)

El

0-10

Funkcja wejscia cyfrowego E1 oraz pola dotykowego ,,1”

Lista dostepnych funkcji — patrz tabela , Funkcje sterujace praca skrzydet”

Wartos$é domysina: 3 (PRACA CYKLICZNA 1-SKRZYDLOWA)

E2

0-10

Funkcja wejscia cyfrowego E2 oraz pola dotykowego ,,2”

Lista dostepnych funkcji — patrz tabela , Funkcje sterujace praca skrzydet”

Wartos¢ domysina: 0 (PRACA CYKLICZNA 2-SKRZYDtOWA)

HO

0-1

Tryb pracy fotokomérek [ztgcze IR], po wykryciu przeszkody: 0: zatrzymanie pracy sitownikéw

1: zatrzymanie pracy sitownikdw, nastepnie otwieranie bramy

Wartos$¢ domyslina: 1.

FO

0-10

Funkcja przycisku pilota (przycisk A — patrz Rys.21)

Lista dostepnych funkcji — patrz tabela , Funkcje sterujace praca skrzydet”

Wartos¢ domysina: 0 (PRACA CYKLICZNA 2-SKRZYDEOWA)

F1

0-10

Funkcja przycisku pilota (przycisk B — patrz Rys.21)

Lista dostepnych funkcji — patrz tabela , Funkcje sterujace praca skrzydet”

Wartos¢ domysina: 3 (PRACA CYKLICZNA 1-SKRZYDEOWA)

F2

0-10

Funkcja przycisku pilota (przycisk C — patrz Rys.21)
Lista dostepnych funkcji — patrz tabela , Funkcje sterujace praca skrzydet”

Wartos¢ domysina: 9 (WYZWALANIE KANAtU WYJSCIOWEGO SP)

F3

0-10

Funkcja przycisku pilota (przycisk D — patrz Rys.21)

Lista dostepnych funkcji — patrz tabela , Funkcje sterujace praca skrzydet”

Wartos$é domysina: 10 (NIEAKTYWNE)

rS

RESET (przywracanie ustawien fabrycznych)

Funkcje sterujace pracg skrzydet

Tabela zawiera spis dostepnych funkcji sterujgcych praca skrzydet, ktére mozna przypisac przyciskom pilotéw
zdalnego sterowania (parametry centrali FO,F1,F2,F3) oraz wejsciom cyfrowym (parametry centrali EO,E1,E2).

A

UWAGA! W przypadku bram 1-skrzydtowych, nie nalezy korzysta¢ z funkcji obstugujacych prace
2-skrzydtowa, w przeciwnym wypadku sterownik nie bedzie poprawnie wtaczat pracy sitownika

na wysokich obrotach.
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Nr funkcji

Opis funkcji

0

PRACA CYKLICZNA 2-SKRZYDLtOWA

funkcja wyzwala prace 2 skrzydet automatu, praca w trybie cyklicznym: otworzstop-zamknij-stop-otworz-

OTWIERANIE 2-SKRZYDEL funkcja wyzwala tylko otwieranie 2 skrzydet

ZAMYKANIE 2-SKRZYDEL funkcja wyzwala tylko zamykanie 2 skrzydet

PRACA CYKLICZNA 1-SKRZYDLtOWA

funkcja wyzwala prace gtéwnego skrzydta ( obstugiwanego przez ztgcze MOTO2 MAIN), praca w trybie
cyklicznym: otwdrz-stop-zamknij-stop-otworz-...

ZAMYKANIE 1-SKRZYDtA

funkcja wyzwala tylko otwieranie gtdéwnego skrzydta ( obstugiwanego przez ztgcze MOTO2 MAIN)

OTWIERANIE 2-SKRZYDEt Z AUTOMATYCZNYM ZAMKNIECIEM

funkcja wyzwala otwieranie 2-skrzydet; po petnym otwarciu bramy oraz uptywie czasu autozamykania
(parametr P8) brama zostanie automatycznie zamknieta.

Uwaga: po otwarciu bramy i rozpoczeciu odliczania czasu do zamkniecia lampa wyjscie lampy
sygnalizacyjnej jest aktywne, sygnaty IR (wykrycie przeszkody przez fotokomorki) oraz stop resetujg
odliczanie.

OTWIERANIE 1-SKRZYDtA Z AUTOMATYCZNYM ZAMKNIECIEM

funkcja wyzwala otwieranie tylko gtdwnego skrzydta (obstugiwanego przez ztagcze MOTO2 MAIN); po
petnym otwarciu bramy oraz uptywie czasu autozamykania (parametr P9) brama zostanie automatycznie
zamknieta

Uwaga: po otwarciu bramy i rozpoczeciu odliczania czasu do zamkniecia lampa wyjscie lampy
sygnalizacyjnej jest aktywne, sygnaty IR (wykrycie przeszkody przez fotokomorki) oraz stop resetujg
odliczanie.

STOP

zatrzymanie pracy urzadzenia; wyjatek dotyczy obstugi autozamykania (patrz opis parametru6i7)

WYZWALANIE KANALU WYJSCIOWEGO SP

w zaleznosci od ustawien parametru PC wyzwala prace kanatu wyjsciowego [ztgcze SP] w trybie mono- lub
bistabilnym

10

NIEAKTYWNE

przypisanie tej funkcji powoduje dezaktywacje danego przycisku pilota lub wejscia cyfrowego.
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Programowanie pilotéw

Programowanie pilotow

W stanie czuwania centrali (dioda STNB_LED swieci, wyswietlacz wygaszony) nacisng¢ krétko przycisk LEARN,
dioda STNB_LED zgasnie. Wcisng¢ i przytrzymac przycisk w pilocie zdalnego sterowania. Centrala 4-krotnym
sygnatem dzwigekowym poinformuje o zapamigtaniu kodu pilota, na wyswietlaczu wyswietli sig ilos¢ wgranych
do centrali pilotow. Jesli zaden pilot nie zostanie wprogramowany po okoto 5sek. Sterownik powrdci do stanu
czuwania (zaswieci sie dioda STNB_LED).

Kasowanie pilotow
W stanie czuwania centrali (dioda STNB_LED s$wieci, wyswietlacz

wygaszony) nacisng¢ i przytrzymac przycisk LEARN przez okoto 5sek.
Po wykasowaniu pilotéw centrala wtgczy dtugi sygnat diwiekowy.

c Uwaga! W przypadku probleméw z wgraniem pilota lub innymi
problemami z montazem i regulacja, polecamy zapoznanie sie z
wideoinstrukcjami dostepnymi na naszej stronie www.elektrobim.pl w

zaktadce pomoc lub skanujac kod QR znajdujacy sie po prawej stronie.

Komunikaty na wyswietlaczu

|

Uruchomienie pracy za pomoca pilota zdalnego sterownia.

o

Uruchomienie pracy za pomocg wejs¢ cyfrowych.

Uruchomienie cyklu otwierania bramy. (Patrz strona 14)

]
D O

Uruchomienie cyklu zamykania bramy. (Patrz strona 14)

Zakoriczenie cyklu otwarcia po zadziataniu wytgcznika kraricowego.

Zakonczenie cyklu zamykania po zadziataniu wytacznika kraricowego.

DO D

Przekroczenie czasu zabezpieczenia czasowego ustawionego parametrem P6.

Zadziatanie zabezpieczenia przecigzeniowego ustawionego parametrem P1-P4.

o
x

Wykrycie przeszkody przez fotokomorki / btedna regulacja fotokomarek lub instalacji elektrycznej.

6. INNE CZYNNOSCI

Awaryjne otwieranie bramy

W przypadku zaniku energii elektrycznej lub potrzeby
regulacji bramy przy montazu, nalezy rozblokowac

przektadnie napedu tak aby nastgpita mozliwos¢ recznego
przesuniecia skrzydta bramy. Aby wykona¢ tg czynnosc i o]l

Zablokowanie

nalezy uzy¢ dotaczonych do zestawu  kluczy
rozblokowujgcych i umiesci¢ je w zamku (rys. 22). Po
przekreceniu kluczyka zgodnie z kierunkiem pracy zegara
przektadnia zostanie rozblokowana. Aby przywrécié Odblokowanie
zautomatyzowang prace automatu nalezy powtdrzyc

czynnosci w odwrdconej kolejnosci.

Rys. 22
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Regulacja wytgcznikéw krancowych

Po poprawnym montazu i podtgczeniu sitownikéw do prawidtowej pracy napedu wymagane jest wyregulowanie
wytgcznikéw krancowych. Na poczatku nalezy sciggna¢ pokrywe sitownik i upewnic¢ sig, ze sitownik jest
rozblokowany. W kolejnym kroku nalezy ustawi¢ obie blokady wytacznika krancowego w taki sposdb, aby jedna
wciskata styk wytacznika na bramie zamknietej, a druga na bramie otwartej. Regulacja odywa sie poprzez
poluzowanie na blokadzie sruby z tbem krzyzowym i obracaniem sruby z tbem rowkowym w lewo lub prawo. W
kolejnym kroku nalezy zablokowaé sitownik za pomoca klucza i uruchomi¢ prébne otwarcie oraz zamkniecie. W
razie potrzeby dokonac¢ regulacji. W przypadku kiedy wytacznik nie wytacza pracy napedu oznacza to, ze
blokady ustawione sg odwrotnie i nalezy je zamieni¢ miejscami. Te samg czynnos¢ nalezy wykona¢ w przypadku
ustawienia krancowek i ewetnualnej zmiany podtgczenia na ztgczach motor gdyby sitowniki zamykat brame przy
cyklu otwierania i na odwroét. Krancdwki muszg wytgczac zasilanie przed korncem zakresu ruchu bramy.

Wytacznik krancowy

Sruba mocujaca blokade

Blokada 1 e - Blokada 2

Styki wytgcznika kraricowego

Rys. 23

Montaz ogranicznikow mechanicznych

Aby ograniczy¢ zakres ruchu ramienia mozna zastosowac dotgczone do zestawu ograniczniki mechaniczne
montowane w dolnej czesci napedu za pomocy 2 srub M8x20 zgodnie z rysunkami ponizej. Ogarnicznik sktada
sie z metalowego uchwytu oraz srubu M10x40 oraz dwdch nakretek M10 stuzacych do regulacji sruby.

Rys. 24 Rys. 25
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Konserwacja

Przynajmniej raz na pét roku:

- Sprawdzenie ustawienia wytgcznika przecigzeniowego i ewentualna korekta (okres letni/zimowy)

- Kontrola szczelnosci obudowy centrali

Na biezgco:

- Sprawdzenie poprawnosci dziatania fotokomorek

- Usuwanie zanieczyszczen z sitownikdw i obudowy centrali (nie my¢ napedu wodg pod cisnieniem!)

A

Uwaga! W okresie zimowym przed uzyciem sprzetu nalezy usunaé¢ nadmiar lodu z sitownika .
Podczas mrozéw moze sie okazac konieczne zwiekszenie wartos¢ ustawien przecigzeniowych.

7. ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Problem

Moizliwe przyczyny

Rozwigzanie

Brama otworzyta sie i nie zamyka

1. Brak zasilania 230V.
2. Problem z fotokomodrkami

1. Podtaczy¢ zasilanie 230V.
2. Wyregulowaé fotokomorki i
sprawdzi¢ pofaczenie elektryczne

Brama po domknieciu
natychmiast sie otwiera

1. Koncéwki zamknietych skrzydet
naruszajg linie fotokomadrek

1. Ustawi¢ odbojnik lub
mocowania sitownikdéw tak, aby
zamknieta brama nie wychodzita
na zewnatrz posesji.

Brama nie chce sie otworzy¢

1. Brak zasilania 230V.
2. Zakleszczenie sitownika

1. Podtaczy¢ zasilanie 230V.

2. Odblokowanie sitownika i
poprawne ustawienie odboju lub
mocowan sitownika.

Brama zatrzymuje sie w losowych
momentach

1. Niepoprawnie ustawione
parametry przecigzeniowe

1. Regulacja parametrow
przecigzeniowych.

Nie dziata pilot zdalnego
sterowania

1. Zuzyta bateria.
2. Pilot usuniety z pamieci
sterownika.

1. Wymienic baterie w pilocie.

2. Wprogramowac pilot od nowa.

Zgodnie z przepisami ustawy z dnia 29 lipca 2005 r. o zuzytym sprzecie elektronicznym zabronione jest
umieszczanie facznie z innymi odpadami zuzytego sprzetu oznakowanego symbolem przekreslonego kosza.
Uzytkownik, ktory zamierza pozby¢ sie produktu, jest zobowigzany do oddania zuzytego sprzetu elektronicznego
lub elektrycznego do punktu zbierania zuzytego sprzetu. Punkty zbierania prowadzone sg m. in. przez
sprzedawcow hurtowych i detalicznych tego sprzetu oraz przez gminne jednostki organizacyjne prowadzgce

dziatalnos$¢ w zakresie odbierania odpaddw.
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Deklaracja zgodnosci
nr 40/05-2024

Zgodnosc¢ z Dyrektywami: 2006/42/WE (MD)

Nazwa dostawcy: ELEKTROBIM Sp. z 0.0. spdtka komandytowa

Adres: Aleja ,Solidarnosci” 68/121, 00-240 Warszawa, Polska

Osoba odpowiedzialna za zredagowanie dokumentacji technicznej: ELEKTROBIM Sp. z 0.0. spotka komandytowa
Typ produktu: naped do bramy skrzydtowej

Model: sitownik ETM-FOLD

ELEKTROBIM Sp. z 0.0. spdtka komandytowa oswiadcza, na wtasng odpowiedzialnos¢, ze wyzej wymieniony produkt
jest zgodny z nastepujacymi dyrektywami:

- Dyrektywa Parlamentu Europejskiego | Rady 2006/42/WE z 17 maja 2006r. w sprawie maszyn, zmieniajgca
dyrektywe 95/16/WE (przeksztatcenie).

Spetnione wymagania podstawowe: 1.1.3; 1.1.5; 1.2.1; 1.2.2; 1.3.2; 1.3.7, 1.3.8.1; 1.4.1; 1.4.2; 1.5.1; 1.5.6; 1.5.8, 1.5.9 ;
1.5.11;1.5:13;1.6.1; 1.6.3; 1.6.4; 1.7.1;1.7.2;, 1.74.

Zabrania sie uruchomienia maszyny nieukoriczonej, kiedy maszyna koncowa, do ktérej ma zosta¢ wbudowana nie
uzyska odpowiedniej deklaracji zgodnosci zgodnej z dyrektywg 2006/42/WE o ile taka procedura jest konieczna.
ELEKTROBIM Sp. z 0.0. spotka komandytowa zobowigzuje sie do przekazania informacji dotyczacych maszyn na
odpowiednio uzasadniong prosbe od wtadz krajowych.

Przy uzyciu maszyny nieukonczonej w kraju europejskim, w ktérym jezyk urzedowy jest inny niz jezyk niniejszej
deklaracji, importer zobowigzany jest do dotaczenia stosownego ttumaczenia jako zatgcznik do tego dokumentu.

Zastosowano Normy Techniczne:
EN ISO 12100:2010
W nastepstwie posiada oznaczenie CE.

Deklaracja Zgodnosci nie obejmuje wszelkich modernizacji dokonanych niezgodnie z instrukcja obstugi.

Warszawa, 06 maja 2024r.

/ Elektrob

Dz .0. Sp.

/
V\, Prezes Zarzq Komim/m*a”usﬂb

Jan Borowsk;
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Deklaracja zgodnosci
nr 39/05-2024

Zgodnosc¢ z Dyrektywami: 2014/53/UE (RED)

Nazwa dostawcy: ELEKTROBIM Sp. z 0.0. spotka komandytowa

Adres: Aleja ,Solidarnosci” 68/121, 00-240 Warszawa, Polska

Osoba odpowiedzialna za zredagowanie dokumentacji technicznej: ELEKTROBIM Sp. z 0.0. spotka komandytowa
Typ produktu: centrala sterujgca do napedu bramy

Model: ETM-DG2, ETM-DGL

ELEKTROBIM Sp. z 0.0. spotka komandytowa oéwiadcza, na wtasng odpowiedzialnos¢, ze wyzej wymieniony produkt
jest zgodny z nastepujacymi dyrektywami:

- Dyrektywa Parlamentu Europejskiego | Rady 2014/53/UE z 26 lutego 2014r. w sprawie harmonizacji
ustawodawstw panstw cztonkowskich dotyczacych udostepniania na rynku urzadzen radiowych i uchylajaca dyrektywe
1999/5/WE.

Zastosowano Normy Techniczne:

EN 62479:2010; EN 60950-1:2006+A11:2009+A1:2010+A12:2011+A2:2013
ETSI EN 301 489-1 V1.9.2(2011-09); ETSI EN 301 489-3 V1.6.1 (2013-08);
ETSI EN 300 220-1 V2.4.1(2012-05); ETSI EN 300 220-2 V2.4.1(2012-05);

W nastepstwie posiada oznaczenie CE.

Deklaracja Zgodnosci nie obejmuje wszelkich madernizacji dokonanych niezgodnie z instrukcja obstugi.

Warszawa, 06 maja 2024r.

Elektrobim Sp. z 0.0. Sp. k.
esZarzqdy*F@mpleme fusza
£‘ TR Z’ s
/}9 / ~Jan Bor%waki =t
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